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Surftest 5J-301/SJ-201

SERIES 178 — Medidor Portatil de Rugosidad Superficial

Surftest 51201 o

F 4

Surftest SJ-301

Caracteristicas: SJ-201

*a unidad de pantalla tiene nivel de
proteccion IP53 y esta probada contra
polvo y salpicadura de agua.

* La baterfa, si esta completamente cargada,
permite hacer aproximadamente 500
mediciones auin en un lugar sin acceso a
corriente.

o Provisto con un conveniente estuche como
estandar para transportarlo y proteger al
instrumento en el campo.

¢ Se pueden almacenar hasta 10 resultados
de medicién en la memoria integrada.

¢ | 0s resultados de la medicion aparecen con
caracteres grandes sobre la amplia pantalla
LCD . Los resultados pueden confirmarse
de un vistazo.

¢ Condiciones detalladas, tales como cambio
de norma y longitudes de cutoff, se
pueden establecer presionando las teclas
relevantes después de recorrer la cubierta
superior.

o £l conector SPC para salida Digimatic
y el conector para salida RS-232C se
proveen en el panel posterior de la unidad
de pantalla para la salida de datos a
dispositivos externos.

eTambién es posible imprimir los perfiles
registrados si el equipo esta conectado a la
impresora SJ (opcional) portatil dedicada,
operada con baterfa interconstruida.
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Caracteristicas: SJ-301

ePantalla LCD con grandes caracteres es fcil
de leer .

eQOperaciones simples realizadas en el gran
panel LCD de toque.

e[ as teclas para iniciar la medicion y otras
de uso frecuente usadas son resistentes al
desgaste y alos contaminantes de las dreas
productivas

eEquipado con una baterfa de gran capacidad
que cuando esta completamente cargada,
permite hacer aproximadamente 600
mediciones.

*Un conveniente estuche para transportarlo
es suministrado como estandar para
proteger al instrumento en el campo.

eCon impresora de gran velocidad y
alta resolucién integrada en la unidad
principal.

*Cinco conjuntos de condiciones de medicién
se pueden almacenar en la unidad de
medicion y la tarjeta opcional de memoria
(memoria flash compacta) permite guardar
las condiciones y mediciones.

e 0s datos de medicion también se pueden
almacenar en la tarjeta de memoria en
formato CSV y entonces cargarse en
una computadora personal para manejo

p— m— de datos con

e i e | ] software de hoja
A=l .

EE Ra de calculo.

Datos técnicos

Eje X (unidad conductora)
Intervalo de medicion:  12.5mm
Velocidad de medicion: 0.25, 0.5mm/s (0.25mmy/s: tipo S)
Direccién de recorrido: Hacia atras
Detector
Intervalo: 350um (-200um a +150pm)
Método de deteccion: Medicion con soporte
Fuerza de medicién: 4mN 6 0.75mN (tipo de baja fuerza)
Punta del palpador: Diamante, 90%R 5um
(60°/R 2um: tipo de baja fuerza)
Radio de curvatura del soporte: 40mm
Fuerza del soporte:  Menor que 400mN
Método de deteccion: Inductancia diferencial

Alimentacion: Via adaptador AC / baterfa recargable
Vida de la baterfa: Méximo 500 mediciones (con o sin
impresion)
Tiempo de recarga: 12 horas (méx.
16 horas)

Salida de datos
Dimensiones (AxLxAlt)
Unidad de control:

Via interface RS-232C / salida SPC

307 x 165 x 94mm (SJ-301)
156.5 x 62 x 52mm (SJ-201)
Unidad conductora: 115 x 23 x 26mm
Peso
Unidad de control: -~ Aprox. 1.2kg (5J-301)
Aprox. 0.3kg (5J-201)
Unidad conductora: 0.2kg

Capacidad de evaluacion: SJ-301

Norma aplicable:
JIS'82, JIS'94, JIS'01, DIN, ISO, ANSI
Perfil evaluado:
Perfil primario (P), Perfil de rugosidad (R), DIN4776, MOTIF
R, W)
Parametros de evaluacion:
Ra, Ry, Rz, Rt, Rp, Ra, Rv, Sm, S, Pc, R3z, mr (c), Rpk, Rvk,
dc, Rk, Mr1, Mr2, Lo, Ppi, R, AR, Rx, A1, A2, Vo, HSC, mr,
SK, Ku, Aa, Ag, Wte, Wx, W, AW (se puede personalizar)
Graficas de andlisis:
Curva de Area de Contacto (BAC1/ 2), Curva de Amplitud
de Distribucion (ADC)
Filtro digital 2CR, PC75, Gaussiano
Longitud de cut-off ~ Ac: 0.08, 0.25, 0.8, 2.5, 8mm
As: 2.5, 8, 25mm
NUmero de longitudes de muestreo: X1, X3, X5, XL
Longitud arbitraria: 0.3 a 12.5mm, incrementos 0.1Tmm
Longitud de muestreo (L): 0.08, 0.25, 0.8, 2.5, 8mm
Impresora Impresora térmica
Ancho de impresion  48mm (ancho de papel: 58mm)
Amplificacion del registro
Amplificacion vertical: 10X a 100,000X, Auto
Amplificacion horizontal: 1X a 1,000X, Auto

Funcion

Personalizacion: Los parametros deseados se pueden
seleccionar para calculo y mostrarse en la pantalla

Procesamiento estadistico: Valor maximo, valor minimo,
valor medio, desviacion estandar, proporcion que
pasa, grafica de distribucién de frecuencia.

Juicio PASA/NO PASA:
Establecimiento de limites superior e inferior: 3
pardmetros
Regla de juicio PASA/NO PASA: valor medio, regla del
16%, regla del valor maximo

Almacenamiento de condiciones de medicién: Méaximo 5
conjuntos

Almacenamiento de datos: Almacenamiento/retiro de
condiciones de medicion (hasta 20 conjuntos), datos
de evaluacion, datos de muestreo, y datos estadisticos
con una tarjeta de memoria (opcional).

Calibracién: Auto-calibracion con la entrada del valor
numérico

Funcién de ahorro de energia:Si la funcion de
autoapagado esta en ON: Se apaga si no es operado
en 5 minutos
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Detector + Unidad conductora + Combinacion ESPECIFICACIONES

unidad de pantalla
Detector:  0.75mN fuerza de medicion, 2um radio de la M,m!elo b5 2l S0 A0
punta del pa|pad0r Codlgo No. 178-923-2A | 178-933-2A | 178-986A 178-996A 178-912-2A | 178-913-2A
4mN fuerza de medicién, 5um radio de la (pulg/mm)
punta del palpador Unidad conductora Tipo estandar (178-230-2) | Tipo retractil (178-235) Tipo recorrido transversal
(178-233-2)
Unidad conductora: . . " Detector Tipo 4mN | Tipo 0.75mN | Tipo 4mN | Tipo 0.75mN | Tipo 4mN | Tipo 0.75mN
Tipo estandar  Tipo recorrido transversal - Tipo retractil (178-390) | (178-395) | (178-390) | (178-395) | (178-390) | (178-395)
Pantalla Tipo compacto Tipo compacto Tipo compacto
Dﬁﬁﬂ% $ Precio USD $2,100.00 ‘ $2,100.00 | $2,510.00 ‘ $2,510.00 | $3,700.00 ‘ $3,700.00
— D Modelo No. SJ-301 SJ-301R SJ-301S
Codigo No. 178-954-4A | 178-955-4A | 178-987A | 178-997A | 178-901-3A | 178-902-3A
, _ s (pulg)
Unidad de pantalla: Unidad Tipo estandar (178-230-2) | Tipo retractil (178-235) Tipo recorrido transversal
conductora (178-233-2)
Betiagian tipo4mN | tipo 0.75mN | tipo4mN | tipo 0.75mN | tipo 4mN | tipo 0.75mN
(178-390) | (178-395) | (178-390) (178-395) | (178-390) | (178-395)
Pantalla Tipo estandar con Tipo estandar con Tipo estandar con
impresora impresora impresora
Precio USD $3,990.00 | $3,990.00 | $4.460.00 | $4,460.00 | $5450.00 | $5.450.00
El sufijo A en el codigo indica alimentacion de 120V AC
Capacidad de Evaluacion: SJ-201
e DIMENSIONES
Norma aplicable:
JIS'82, JIS'94, JIS'01, DIN, ISO, ANSI Unidad: mm
bl el Unidad conductora: Tipo Estandar Pantalla serie SJ-201

Perfil primario (P), Perfil de rugosidad (R), DIN4776
(Perfil primario (P), Perfil de rugosidad (R)

Parametros de evaluacion: El “ﬂ:ﬂ D
Ra, Ry, Rz, Ra, S, Sm, Pc, R3z, mr (c), Rt, Rp, Rk, Rpk, Rvk, o =

62

Mr1, Mr2, A1, A2, Vo (se puede personalizar) 13X £|

Filtro digital 2CR, PC75, Gaussiano [25.2 |
Longitud de cut-off ~ Ac: 0.25, 0.8, 2.5mm 267 1150

As: 2.5, 8mm o
NUmero de longitudes de muestreo: X1, X3, X5 N
Longitud arbitraria: 0.3 a 12.5mm, incrementos de 0.1mm Unidad conductora: Tipo Retréctil
Longitud de muestreo (L): 0.25, 0.8, 2.5mm

Funciones

Personalizacion: Los parametros deseados se pueden
seleccionar para cdlculo y mostrar en pantalla

Juicio PASA/NO PASA:
Fijado de limites Superior / inferior: 2 pardmetros ,
Almacenamiento de las condiciones de medicion: Guarda Cable de conexion 1m
las condiciones al apagar Unidad conductora: Tipo Recorrido Transversal

Almacenamiento de datos: Se pueden guardar un maximo
de 10 resultados de medicién.

Calibracién : Auto-calibracién con la entrada del valor
numérico

Funcion de ahorro de energfa: Si la funcién de
autoapagado esta en ON entonces se apaga si no se
opera en 30 segundos.

I
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Mitutoyo Pantalla serie SJ-301

Referirse al folleto (4185) para mas detalles del
Surftest SJ-400
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Detector

Detector estandar Palpador para agujeros extra-pequefios

178-390: Tipo 4mN (Radio de punta del palpador 5um) 178-393:  Minimo didmetro medible de agujero (#2.8mm)
178-296: Tipo 0.75mN (Radio de punta del palpador 2um, 60°)
178-395: Tipo 0.75mN (Radio de punta del palpador 2um, 90°)
178-391: Tipo radio de punta del palpador 10pm
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Detector para ranuras profundas

178-394: Profundidad maxima accesible de ranura: 8mm
No disponible para la unidad conductora de recorrido transversal

Detector de agujero pequefio
178-392: Didmetro minimo medible de un agujero (g4.5mm)
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Unidad:
e Sistema de comunicacion inalambrica U-Wave
(Referirse a la pagina 10 para detalles.)
Impresor ra $J-201 - |
P gso Ia SJ. pa asl 0 ) DP-1VR ) o B U-Wave-T U-Wave-R

Es posible imprimir los perfiles registrados Poderosas capacidades de administracion
siel ’mledldor se conecta a la impresora ,SJ de datos hacen posible procesar la salida Dispositivos de entrada de datos Input Tools
portat”, COmpaCta yloperada con baterfa Digimatic de datos de la serie Surftest (Referirse a la pagina 12 para detalles.)
interconstruida (opcional). SJ para la impresion de los datos de la
*Se puede Operar con dos formas de medicioén, varios analisis estadisticos para

alimentacion (Adaptador AC/Paquete de graficar un histograma y gréfica D, asf como

bateria) N cdlculo de las gréficas X-R. También estd
* Conceptos impresos: Condiciones de equipado con la salida RS-232C de juicio

medicion, resultados calculados, perfiles PASA/NO PASA para la conexion a una

de la superficie, curva de drea de contacto  computadora personal.

(BAC)
o Suministrada con cable de conexién y 20
rollos de papel para impresora

-.

e

'::.' h

178-420A 264-504-5A
El sufijo A indica 120V AC El sufijo A indica 120V AC
Papel para impresora (20 rollos): 12AAC243 Cable de conexion: 936937 (1m)

Cable de conexion: 965014 (2m)

306 VS . < >
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MiICAT

Mitutoyo Intelligent Computer Aided Technology
the standard in world
metrology software
FORM

Capacidad de evaluation: SURFPAK-SJ

Cumple las normas industriales: 1SO 4287:1997, ANSI /
ASME B46.1-1995, JIS B0601 1994, etc.

Perfiles evaluados: P (perfil primario), R (perfil de rugosidad),
perfil WC, WCA, WE WEA DIN4776, E (perfil de cubierta
residual), motif R (motif de rugosidad/ondulacion)

Parametros de evaluacion:Ra, Rq, Rz, Rz (JIS), Ry, Ry (DIN),
Rc, Rpi, Rp, Rpmax Rvi, Ry, Rvmax, Rti, Rt, R3zi, R3z, R3y,
S, Pc (Ppi), Sm, HSC, mr, &c, proporcion de meseta, mrd,
Rk, Rpk, Rvk, Mr1, Mr2, Aa, Ag, Aa, Ag, Sk, Ku, Lo, Lr,
A1, A2
Rx, RAR, SR, SAR, NR, NCRX, CPM
Wte, Wx, W, AW, SW, SAW, NW

Gréficas de andlisis: ADC, BAC1, BAC2, gréfica de poder
espectral, grafica de autocorrelacion, gréfica de poder
espectral de Walsh , grafica de autocorrelacion de
Walsh , gréfica de distribucién de pendiente, gréfica de
distribucién de picos locales, gréfica de distribucion de
parametros.

Filtro digital: 2CR-75%, 2CR-50%, 2CR-75% (fase
corregida), 2CR-50% (fase corregida), Gaussiano -50%
(fase corregida)

Longitud de cutoff:

Ac: 0.025, 0.08, 0.25, 0.8, 2.5, 8, 25mm o valor arbitrario
fl:0.25, 0.8, 2.5, 8mm o valor arbitrario
fh: 0.25, 0.8, 2.5, 8mm o valor arbitrario

Longitud de muestreo (L):

0.025, 0.08, 0.25, 0.8, 2.5, 8, 25mm o valor arbitrario

Compensacién de datos: Compensacion de inclinacion,
compensacion de plano R (superficie curvada),
compensacion de elipse, compensacion de parabola,
compensacion de hiperbola, compensacién cénica
automética, compensacion polinomial, compensacion
polinomial automética

Funcion de eliminacién de datos

¢ Eliminacion de datos para evitar error por sobrepasar el
intervalo

¢ Eliminacion de datos en un intervalo especffico para
recalcular

* Eliminacién automatica de datos

Amplificaciones del registro
Vertical: 100X - 500,000, Horizontal: 1X - 10,000X

Funciones especiales para generacion de reportes
* Funcion de pegado de imagenes Bit-map
¢ Funcion de acomodo de mdltiples datos

Se requiere un cable RS-232C.
12AAA208: RS-232C cable para la serie SJ-201
12AAA882: RS-232C cable para la serie SJ-301
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Aditamentos, Adaptadores
Aditamento para superficies planas

12AAA217

* Accesorios estandar para SJ-301

*No disponible para unidad conductora
con recorrido transversal

Aditamento para
superficies
planas

Adaptador tipo V

12AAE644

* Accesorios estandar para SJ-2015/
301

*Dedicado para la unidad conductora
con recorrido transversal

L]
—d
|

7.7mm

Varilla de extension (50mm)

12AAA210

*No disponible para la unidad con
recorrido transversal

(Nota: Es posible la extension con una sola varilla.)

2" Varilla de extension
50 mm

Adaptador para base magnética

12AAA221 (98mm)
12AAA220 (29.5mm) S —Adaptador para

7 .
base Magnetica

Cable de extension (1m)
12BAA303

(Nota: La extension es posible sélo con un cable)

Accesorios de sujecion

Aditamento para superficies cilindricas

12AAA218

eAccesorios estandar para SJ-301

*No disponible para la unidad conductora con
recorrido transversal

Aditamento parg
superficies
cilindricas

Adaptador para punta de contacto

12AAE643

o Accesorios estandar para $J-2015/301S

¢ Dedicado para la unidad conductora
con recorrido transversal

Conjunto de soportes verticales

12AAA216

o Accesorio estandar para SJ-301.

*No disponible para la unidad conductora con recorrido
transversal

de Soportes
Verticales

Adaptador para posicion vertical

12AAA219
*No disponible para la unidad conductora con recorrido
transversal

4

Adaptador para medidor
de alturas

12AAA222 (9mm x 9mm)
12AAA233 (1/4pulg x 1/2pulg)

Adaptador para
posicién vértical

n’lled\dor ks
alturas /

® No disponible para la unidad conductora con
recorrido transversal

Mejora la eficiencia de la medicion facilitando la sujecién de multiples piezas del mismo tipo y

secciones dificiles de acceder en una pieza.

Accesorio de sujecion: Tipo V
para medicion en la direccion
del eje del cilindro

178-033 178-034
El ancho de la V es ajustable al
diametro del cilindro facilitando la
medicién axial de un amplio intervalo
de didmetros de cilindros.

¢ Intervalo ajustable: @ 5 ~ 150mm

4P RAaLE

libres.

Accesorio de sujecion: Tipo
magnético deslizable

El magneto anexado a la superficie
del marco inferior permite hacer
mediciones sobre la pared con manos

Accesorio de sujecion: Tipo
diametro interior

L =

178-035

Facilita mucho la medicion de
superficies de pared internas por
ejemplo un cilindro de motor.

¢ Didmetro aplicable : @ 75 ~ g 95mm
¢ Profundidad accesible: 30 ~ 135 mm

Mitutoyo

307




Surftest SJ-400

SERIES 178 — Medidor Portatil de Rugosidad Superficial

CARACTERISTICAS
e Equipado con 36 clases de parametros de o £l detector sin soporte y la funcién de Datos Técnicos
i Wikl 14 i Eje X (unidad conductora)
rugosidad que conforman a las dltimas compensacion de superficie curvada el ) e (S1401), 50mm (5-402)
normas IS0, DIN, ANSIy JIS. lo hace muy eficiente para evaluar la Velocidad de medicién: 0.05, 0.1, 0.5, 1.0mm/s
¢ Un intervalo amplio detector de alta rugosidad de superficies cilindricas. Velocidad de retroceso: 0.5, 1.0, 2.0mm/s
., . ! . Direccion de recorrido: Hacia atras
resolucion y una unidad conductora recta ¢ Se pueden medir alturas ultrafinas, Linealidad transversal: 0.3um/25mm (5J-401),
que proporciona medicion superior con rectitud y ondulacion usando la funcién de S 0.5um/50mm (5)-402)
. A Posicionado: +1.5° (inclinacion)
alta exactitud en su clase. medicion sin soporte. 10mm (arriba abajo)
<Intervalo de medicién / Resolucion> * Los datos medidos se pueden enviar a DEEEeT .
. Intervalo / resolucién: 800um / 0.01pm, 80um /
800pm /0.000125um (en intervalo una PC externa usando un cable RS-232C 0.001pm, 8um/0.(|)0%1pm (hastaI
i 2400um con un palpador opciona
de .8Um> . . (OpCIOnaD' , . Método de deteccion: Medicion sin soporte / con soporte
<Rectitud / Longitud de recorrido> o Con un patrén de rugosidad. Fuerza de medicion: 4mN 6 0.75mN (tipo de baja fuerza)
$J-401: 0.3ym / 25mm e Funcion de filtro digital para perfiles de Punta del palpador: Diamante, S0%R sum
) . ) ) (60°/R 2um: tipo de baja fuerza)
$J-402: 0.5um / 50mm rugosidad no distorsionados. Radio de curvatura del soporte: 40mm
e Funcién de juicio PASA/NO PASA Método de deteccion: Inductancia diferencial
- o ) ., Alimentacion: Via adaptador AC / pila recargable
Unidad — o Funcién de auto-calibracion. Vida de la pila: Max. 600)mediciones (conosin
nida impresion
conductoraSJ-402 ,_-ﬂ-"#" Tiempo de recarga: 15 horas
] Salida de datos Via interfase RS-232C/salida SPC
&- Dimensiones (AXLxAlt)
- " Unigag ge control: I 307 x|165 X 94mm
Unidad de ajuste Altura/inclinacion: 131 x 63 x 99mm
"Fw Unidad conductora: 128 x 36 x 47mm (5J-401),
Unidad 155 X 36 x 47mm (S)-402)
conductora SJ-401 Peso
Unidad de control:  Aprox. 1.2kg

Unidad de ajuste Altura/inclinacion: Approx. 0.4kg

Unidad conductora: 0.6kg (SJ-401), 0.7kg (S)-402)
Capacidad de Evaluacion
Perfil evaluado:
Perfil primario (P), Perfil de rugosidad (R), Perfil de
ondulacion filtrado (W), DIN4776, MOTIF (R, W)
Parametros de evaluacion:
Ra, Ry, Rz, Rq, Pc, R3z, mr, Rt, Rp, Ry, Sm, S, &c, Rk, Rpk,
s Rvk, Mr1, Mr2, A1, A2, Lo, Ppi, R, AR, Rx, Aa, Ag, Ku,
B HSC, mrd, Sk, W, AW, Wte, Wx, Vo
= i i S Gréficas de analisis:
| wE - P e Curva de Area de Contacto (BAC1/2), Curva de
. S . E " | Distribucion de amplitud (ADC)
i = Filtro digital 2CR, PC75, Gaussiano
e i ‘;. Surftest SJ-401 Longitud de cut-off ~ 0.08, 0.25, 0.8, 2.5, 8mm
EFE 1 m Ndmero de longitudes de muestreo: X1, X3, X5, XL
I :'“_*_ :1!--T a Longitud arbitraria (XL): 0.1 a25mm (0.1 a 50mm: SJ 402),
s LI incrementos de 0.1mm
223 i Longitud de muestreo (L): 0.08, 0.25, 0.8, 2.5, 8mm
Egy it q gyt Impresora Impresora térmica
L~ : i'i‘ Ancho de impresion ~ 48mm (ancho del papel: 58mm)
_,ﬁ | Amplificacion del registro
e il ; 0 ; i telinacid Amplificacion vertical: 20X hasta 100,000X, Auto
. i34 Medicion sin patin Compensacion de inclinacion Amplifcacion horizontal: 1X hasta 1,000, Auto
e § é Tilt compenmation Funciones
5._ ™ Personalizar: Seleccion de pardmetro mostrado/evaluado
- L. .- i g BF I i 0 Compensacion de datos: Superficie R, Compensacion de
L *ﬁi £7: L g T inclinacion
= B Lo - v 3 L2 | Funcion de regla:
", o Tl H!-H E] 250 > Muestra la diferencia coordenada de dos puntos
’ﬂr_ ,ﬁ] I?‘ o 7 2 00 cualesquiera
L = l E-_ Funcién D.A.T.:
— e Ayuda a ajustar la nivelacion durante medicion sin
E soporte
T L Modo de deteccién de desplazamiento
Pantalla de analisis chrlg dé funcién Permite introducir el desplazamiento del palpador
con regla 9 mientras la unidad esta parada

Procesamiento estadistico: Valor Méx., Valor Min., Valor
medio, Desviacion estandar (s), Proporcion que pasa,
Histograma

Juicio de tolerancia: Valores limite superior e inferior para

. tres pardmetros se pueden especificar.

i ]| Almacenamiento de condiciones de medicion: Cinco

b o conjuntos de condiciones de medicién (unidad de

= x:cu;-;.. =3 control).
(M7 | =] =)
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MICAT

Mitutoyo Intelligent Computer Aided Technology
the standard in world
metrology software
FORM

Capacidad de evaluacion: SURFPAK-SJ

Cumple las normas industriales: 1SO 4287:1997, ANSI / ASME
B46.1-1995, JIS BO601 1994, etc.

Perfiles evaluados: P (perfil primario), R (perfil de rugosidad),
perfil WC, WCA, WE WEA DIN4776, E (perfil de cubierta
residual), motif R (motif de rugosidad/ondulacion)

Pardmetros evaluados: Ra, Rq, Rz, Rz (JIS), Ry, Ry (DIN), R, Rpi,
Rp, Rpmax Rvi, Rv, Rvmax, Rti, Rt, R3zi, R3z, R3f2 S, Pc (Ppi),
Sm, HSC, mr, 8¢, proporcion de meseta, mrd, Rk, Rpk, Rk,
Mr1, Mr2, Aa, Aq, Aa, Aq, Sk, Ku, Lo, Lr, A1, A2
Rx, R AR, SR, SAR, NR, NCRX, CPM
Wite, Wx, W, AW, SW, SAW, NW

Gréficas de andlisis: ADC, BAC1, BAC2, gréfica de poder
espectral, gréfica de autocorrelacion, gréfica de poder
espectral de Walsh, grafica de autocorrelacion de Walsh,
grafica de distribucion de pendiente, grafica de distribucion
de picos locales, grafica de distribucion de parametros

Filtro digital: 2CR-75%, 2CR-50%, 2CR-75% (fase corregida),
2CR-50% (fase corregida), Gaussiano -50% (fase corregida)

Longitud de cutoff:

Ac: 0.025, 0.08, 0.25, 0.8, 2.5, 8, 25mm o valor arbitrario
f1:0.25, 0.8, 2.5, 8mm o valor arbitrario
fh: 0.25, 0.8, 2.5, 8mm o valor arbitrario

Longitud de muestreo (L):

0.025, 0.08, 0.25, 0.8, 2.5, 8, 25mm o valor arbitrario

Compensacion de datos: Compensacion de inclinacion,
Compensacion plano R (superficie curvada), compensacion
de elipse compensacion, compensacion de parabola,
compensacion de hipérbola, Compensacion conica
automatica, compensacién polinomial, compensacién
polinomial automatica

Funcion de eliminacion de datos
¢ Eliminacion de datos para evitar error por sobrepasar el
intervalo
¢ Eliminacion de datos en un intervalo especifico para volver
a calcular
¢ Eliminacion automética de datos

Amplificaciones del registro Vertical: 100X - 500,000X,
Horizontal: 1X - 10,000X

Funciones especiales para generacién de reportes
* Funcion de pegado de imagenes Bit-map
¢ Funcién de acomodo de mdltiples datos

Se requiere un cable RS-232C.
12AAA882: Cable de conexion RS-232C

Mitutoyo

Referirse al folleto (E4185) Surftest SJ-400 para
mas detalles.

Medicion de rugosidad de una superficie curva
Usualmente, una superficie esférica o cilindrica
(superficie R) no se puede evaluar, pero,
eliminando el radio mediante un filtro, el dato de
la superficie R se procesa como si se tomara de
una superficie plana.

7

Perfil actual

Compensacion
e una

Perfil filtrado

AT N AN EYT.M

Indicacion PASA/NO PASA

La indicacion PASA/NO PASA se muestra después
de la medicién. El resultado del célculo se resalta
si es NO PASA.

Conditien JIS194 ONES
de 5w X5 RENGE(E0)

Ok
4] Ra
2. 11am r—Indicacion
E] Ry PASA
T—Indicacion

Estadisticas

El proceso estadisitico (promedio, desviacion
estandar, valor max/min y tasa de aceptancion
e histogramas) se puede realizar en mediciones

vV mdltiples para un parémetro de rugosidad.
Elelistics FHCF- 1 HISTOMEN
Ha SWPLE WM B 10 N
x 05T o
[ 0, (52 wm g
e (.65 o
L] AT v
S RATT 100,0% _E.f]:g L5 (L OO
(oX ]
ESPECIFICACIONES
Modelo No. SJ-401 SJ-401 SJ-402 SJ-402
Cadigo No. (pulg) 178-957-3A 178-947-3A 178-959-3A 178-945-3A
Fuerza de medicién 0.75mN 4mN 0.75mN 4mN
Intervalo de evaluacion 25mm 25mm 50mm 50mm
Precio USD $6,940.00 $6,940.00 $8,550.00 $8,550.00
El sufijo A en el codigo es para denotar 120 volts AC.
DIMENSION
Unidad: mm

131

Unidad conductora |

= |

.=

§J-402: 234 (5)-401: 207.5)

Pantalla

165

307

309
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Accesorios opcionales

178-611: Patron escalonado de referencia (mm)

178-612: Patron escalonado de referencia (pulg)

178-610: Patrén de pasos (pasos: 1um, 2um, 5um, 10um)

178-009: Base con columna manual (recorrido vertical:
200mm)

178-039: Base con columna manual (base de granito)
(recorrido vertical: 250mm)

12AAB358:  Adaptador para cilindros (diametro de la pieza.: 15
- 60mm)

178-016: Mesa de nivelacién (inclinacion: £1.5°, carga
maxima: 15k?)

178-048: Mesa de nivelacion con funcion D.A.T(mm)
(inclinacién: £1.5°, carga maxima: 15kg)

178-058: Mesa de nivelacion con funcion D.A.T Fpulg)
(inclinacién: £1.5°, carga maxima: 15kg)

178-043-1:  Mesa de nivelacion XY (25 x 25mm)
(inclinacién: £1.5°, carga méaxima: 15kg, giro: £3°)

178-053-1:  Mesa de nivelacion XY (1 x 1pulg)
(inclinacién: £1.5°, carga méaxima: 15kg, giro: £3°)

178-042-1:  Mesa digital de nivelacion XY (25 x 25mm)
(inclinacién: £1.5°, carga méaxima: 15kg, giro: £3°)

178-052-1:  Mesa digital de nivelacion XY (1 x 1pulg)
(inclinacién: £1.5°, carga maxima: 15kg,giro: £3°)

178-049: Mesa digital de nivelacion XY (25 x 25mm)
(inclinacién: £1.5°, carga maxima: 15kg)

178-059: Mesa digimatic XY de nivelacion (1 x 1pulg)
(inclinacién: £1.5°, carga maxima: 15kg)

178-019: Prensa para mesa de nivelacion XY
(apertura de mordazas: 36mm)

181-902: Conjunto de bloque V con sujecion (didmetro de la
pieza: maximo 25mm)

181-901: Conjunto de blogue V con sujecion (didmetro de la
pieza: maximo 1pulg)

DIAGRAMA DEL SISTEMA

178-391
178-392
178-393
178-394
178-395

178-611

12AAA841

264-005

936937 (1m)
965014 (2m)

998291: Blogue V para mesa de nivelacion (diametro de la APLICACIONES DE MEDICION
pieza: 1 - 160mm)

12BAA781:  Estuche para transporte

12AAA841:  Tarjeta de memoria (8MB)

12AAA882:  Cable para conexion a PC (cable RS-232C)

965014 Cable SPVC (2m)

264-012-10:  Input tool (tipo USB)
264-504-5A: DP-1VR

El'sufijo A en el cdico indica 120 V AC

Detectores, Palpadores, y adaptadores (véase la
pagina 418).

Medicion de una
superficie curvada

Partes Consumibles

12AAA896:  Hojas protectoras de la LCD (10 hojas/juego)

270732: Papel estandar para impresora (25m, 5 ro?los/juego)

12AAA876:  Papel durable para impresora (25m, 5 rollos/juego)
Medicion de un
contorno delgado
con mesa de
autonivelacion

La maleta para

transporte es
un accesorio
estandar

Medicion de
superficies
inferiores

Medicion
en ranura
profunda

=

Patron de
Rugosidad

Medicion de un cilindro
con soporte

LI-WAVE

Sistema de comunicacion inalambrica U-Wave
(Referirse a la pagina 10 para detalles.)

.AI—'

U-Wave-T

178-048 (mm)
178-058 (pulg/mm)

U-Wave-R

178-019

Dispositivos de entrada de datos Input Tools
(Referirse a la pagina 12 para detalles.)
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Datos Técnicos : SJ-500

Eje X (unidad conductora)
Intervalo de medicién:  50mm
Resolucion: 0.05um
Método de medicion:  Codificador lineal
Velocidad de conduccion: 0 - 20mm/s y manual
Velocidad de medicién: 0.02 - 5mm/s
Direccion de recorrido:  Hacia atrés
Linealidad transversal:  0.2um /50mm
Posicionado: +1.5° (inclinacion con funcién DAT)
10mm (arriba/abajo)
Detector
Intervalo / resolucién: 800um / 0.01um, 80um /
0.001pm, 8ym /0.0001pm
Método de deteccion: Medicion sin patin / con patin
Fuerza de medicion: 4mN ¢ 0.75mN (tipo de baja fuerza)
Punta del palpador: Diamante, 90°R 5um
(60°/R 2pm: tipo de baja fuerza)
Radio de curvatura del soporte: 40mm
Método de deteccion: Inductancia diferencial

Unidad de control

Pantalla: TFT de color de 7.5 pulg con
iluminacién de fondo
Impresora: Térmica interconstruida
Control de la conduccion: Operacion con joystick y con
perilla manual

Datos Técnicos : SV-2100
Eje X (unidad conductora)
Intervalo de medicion:  100mm

Resolucion: 0.05um
Método de medicion:  Codificador lineal
Velocidad de conduccion: 0 - 40mm/s

Velocidad de medicion: 0.02 - 5mmy/s
Direccion de recorrido: Hacia atras
Linealidad transversal: 0.15pm / 100mm

EJE 72 (columna)
Tipo: Operacion manual o conduccion
motorizada
Recorrido vertical: 350mm 6 550mm*
Resolucion*: Tum
Método de medicion*: Codificador Giratorio
Velocidad de conduccion*: 0 - 20mm/s
*Sola para el tipo de coduccion motorizada
Detector
Intervalo / resolucién: -~ 800um /0.01um, 80um /0.001um,
8um /0.0001um

Método de deteccion:  Medicion con y sin patin
Fuerza de medicién: 4mN 6 0.75mN (tipo de baja fuerza)
Punta del palpador: Diamante, 90° / 5umR

(60°/ 2umR: tipo de baja fuerza)
Radio de curvatura del soporte: 40mm
Método de deteccién:  Inductancia diferencial
Unidad de control

Pantalla: de color de 7.5pulg TFT iluminacion
de fondo
Impresora: Térmica interconstruida

Amplificacion: Horizontal: 10X hasta 500,000X, Auto

Vertical: 0.5X hasta 10,000X, Auto
Control de la conduccién: Operacion con joystick y con
perilla manual

Capacidad de Evaluacion
Perfiles evaluados
P (pefil primario), R (perfil de rugosidad), WC, WCA, WE,
WEA, cubierta de perfil residual, ondulacién motif
Parametros de evalucién
Ra, R, Ry, Rz, Rq, Rt, Rmax, Rp, Rv, R3z, Sm, S, Pc, mr(c),
3¢, mr, tp, Htp, Lo, Ir, Ppi, HSC, Aa, Ag, Ku, Sk, Rpk, Rk, Rk,
Mr1, Mr2, A1, A2, Vo, Aa, Mg
Pardmetro de motif de rugosidad: R, AR, Rx
Pardmetro de motif de ondulacién: W, AW, Wx, Wte
Gréficas de analisis
ADC, BAC, grafica de poder espectral
Filtro digital 2CR-75%, PC-75%, Gaussiano, longitud de cutoff
spline robusto
2s: 0.25um, 0.8um, 2.5um, 8um, 25um, 250um, sin filtro
Ac*: 0.025mm, 0.08mm, 0.25mm, 0.8mm, 2.5mm, 8mm,
25mm
Af: 0.08mm, 0.25mm, 0.8mm, 2.5mm, 8mm, 25mm, sin filtro
Longitudes de muestreo (L)*
0.025mm, 0.08mm, 0.25mm, 0.8mm, 2.5mm, 8mm, 25mm,
80mm (solamente SV-2100)
Funciones de compensacion de datos
Compensacién de parabola, compensacion de hipérbola,
compensacion de elipse, compensacion de plano-R (superficie)
Curva, compensacion conica, compensacion de inclinacion
*Longitud arbitraria se puede especificar en el intervalo desde 0,02mm hasta 50mm

Surftest SJ-500, SV-2100

SERIES 178 — con Control Dedicado / Unidad de Pantalla

Medidor de rugosidad superficial tipo
compacto de alto desempefio y alta
exactitud con unidad de control dedicada,
pantalla amigable y operacion simple.

CARACTERISTICAS

* VVision amigable para el usuario y operacion
simple
Equipado con una pantalla LCD TFT a color
de 7.5 pulg altamente visible y un panel de
contacto que logra vision amigable para el
usuario y operacion simple.

o Facil posicionamiento
Un joystick interconstruido en el control
dedicado permite el posicionamiento facil
y rapido. El posicionamiento fino de una
punta pequefa, requerido para la medicién
del interior de un agujero pequefio, se
puede hacer facilmente usando la perilla
manual. r

e Facilidad para establecer la condiciones de
medicion para rugosidad superficial
Equipado con funcion de entrada
sencilla que permite ingresar de acuerdo
a simbolos de instruccion del dibujo
de normas de rugosidad ISO/JIS. El
problematico establecimiento de las
condiciones de medicion se pueden hacer
facilmente seleccionando directamente
el simbolo de instruccién del dibujo para
rugosidad superficial desde el mend.

E f'.l'rfmwﬁ-'hlmwml -l

.

SV-2100M4
SV-210054

ESPECIFICACIONES

Modelo No. SJ-500 $J-500

Codigo (pulg) 178-533-01A | 178-533-02A

Detector de la fuerza de medicion| 0.75mN 4mN

Intervalo de medicién eje X 50mm

Peso 6.7kg

Modelo No. SV-2100S4 | SV-210054 | SV-2100H4 | SV-2100H4 | SV-2100W4 | SV-2100W4
Codigo (pulg) 178-681-01A | 178-681-02A | 178-683-01A | 178-683-02A | 178-685-01A | 178-685-02A
Detector de la fuerza de medicion| 0.75mN 4mN 0.75mN 4mN 0.75mN 4mN
Intervalo de medicién eje X 100mm 100mm 100mm

Recorrido Vertical 350mm columna motorizada | 550mm columna motorizada | 550mm columna motorizada
Tamano de la base de granito | 600 x 450mm 600 x 450mm 1000 x 450mm

(AxL)

Dimensiones (unidad principal | 766 x 482 x 966mm 766 x 482 x 1166mm 1166 x 482 x 1176mm
AXLxAlt)

Peso 144kg 154kg 224kg
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Palpadores Opcionales para
Medicion de Rugosidad Superficial

Compatible con SJ-400, SJ-500

S —

11.5

10

60

14 Detector (0.75mN): 178-396-2

T —— L
= ! Detector (4mN): 178-397-2 I ==
PR :,: . egI
~
Adaptador ‘ Detector Varillas de extension
12AAB355 (12AAG202: 50mm, 12AAG203: 100mm)

Palpadores Unidad: mrm

Estandar w7 12AAE882 (1m)* Longitud 2X para agujeros profundos
09 37.7 12AAE924 (1pum)** 94.7
A 12AACT731 (2um)* 87.7 ‘ 12AAE898 (2um)*
‘ - ———  12AAB403 (5pm)** 12AAE914 (Spm)**
Cddigo de ;ﬁk N < 12AAB415 (1 Opm)** () Radio de la punta
color i , § 12AAE883 (250um) ***Angulo de la punta 60"
DethleA 21.2 (') Radio de a punta - Angulo de la punta 90°
60°/90° *Angulo de la punta 60°
**Angulo de la punta 90°
Para agujeros pequenos Para agujeros pequenos/Longitud 2X para agujeros profundos
06, 94.7 |
06 444 i 06 87.7
3 0.6 377 == % ‘
= e 12AAC732 (2um)* 206 N N ‘
K N o3 12AAB404 (5m)* : Al N
- 2 My ~ * % Detalle-A £
= 12AAB416 (10pm) elalle sfe f 3 ? 12AAE892 (me)*
60790° () Radio de la punta A S i
j ~ /codigode , Angulo de la punta 60 12AAE908 (5um)
Detalle-A A = 9 **Angu\o de la punta 90° () Radio de la punta
(5=5/1) color *Angulo de la punta 60°

**Angulo de la punta 90°

Para agujeros muy pequeios

Para agujeros pequefnos

<04 44.2 93.8
*£= " 12AACT33 (2um)* 877 12AAE884 (0.8mm)
=g N 12AAB405 (5um)** () Radio de la punta
S8 | St ] 12AABAT7 (10pm)
607/90° ) () Radio de la punta
Detalle-A A/ 2 \_Cédigo de *Angulo de la punta 60°
(S=5/1) S color **Angulo de la punta 90"

Para agujeros diminutos

04 442
ot | = 12AACT34 (2um)* 12AAESS5 (0.25mm)
° N 12AABA06 (Sym)** () Radio e la punta

NN < | ENL— ° 12AAB418 (10um)** bola 0.5/

607/90° ° % () Radio de la punta Cg _

Detalle-A A/ e i / codigo de  *Angulo de la punta 60" Detalle-A

(5=5/1) = olor **Angulo de la punta 90

Para agujeros profundos (longitud 2X,3X)

Para agujeros pequenos ranurados

947 144.7
0.9 |, 87.7 09 137.7 0.6 94.4 ‘
Codigo de ‘ A Codigo de A 06 87.7 ‘
color P e - = 1 color i\o T = = © } 45
~|wn \d . : ~ | : g w0 % ‘
' 212 V 012 S — -
Detalle-A . Detalle-A @ Detallen $A7_/ % %
palpador 2x palpador 3x 12AAE938 (2um)*
12AAC740 (2pm)* 12AAC741 (2pm)* 12AAE940 (5pm)**
12AAB413 (5um)** 12AAB414 (Sum)** () Radio de la punta
12AAB425 (10um)** 12AAB426 (10um)** *Angulo de la punta 60"

() Radio de la punta
*Angulo de la punta 60°
**Angulo de la punta 90°

312

() Radio de la punta
*Angulo de la punta 60°
**Angulo de la punta 90°

k.
E " . ‘ > Mitutoyo Mexicana,

**Angulo de la punta 90"
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Palpadores Unidad: mm

Para ranura profunda (10mm2147

Codigo de
color

Detalle-A

0.9 37.7

5| A
| IN- W
607/90°

22.4

12AAC735 (2um)*
12AAB409 (5um)**
12AAB421 (10um)**
() Radio de la punta
*Angulo de la punta 60°

**Angulo de la punta 90°

Para ranura profunda (20mm)/longitud 2X para agujero profundo

‘ 952

! | _21.2

12AAE893 (2um)*
12AAE909 (5pm)**
() Radio de la punta

*Angulo de la punta 60°
**Angulo de la punta 90°

Para ranura profunda (20mm)

Codigo de
color

i
Detalle-A

0.9
e

e —
N
e 377
~ 447

12AAC736 (2um)*
12AAB408 (5um)**

12AAB420 (10pm)**

(') Radio de la punta
*Angulo de la punta 60°

**Angulo de la punta 90°

Para ranura profunda (40mm)

43.8
42.6

12AAE895 (2pm)*

12AAE911 (Spm)**

() Radio de la punta
*Angulo de la punta 60"
**Angulo de la punta 90°

Codigo de
: color
Detalle-A

m
™

12AAC737 (2um)*
12AAB407 (Sum)**
12AAB419 (10um)**

(') Radio de la punta
*Angulo de la punta 60°

**Angulo de la punta 90°

Para ranura profunda (30mm)/longitud 2X para agujero profundo
93.8

87.7

36.5
35

5.2

212

12AAE894 (2um)*
12AAE910 (5pm)**
() Radio de la punta
*Angulo de la punta 60°
**Angulo de la punta 90°

Para dientes de engrane

< 2.
©|

Pt

%ﬁd 2
color

Detalle-A

/@ A N
o7 9

0°

12AAB339 (2um)*
12AAB410 (Sum)**
12AAB422 (10um)**

() Radio de la punta
*Angulo de la punta 60"

**Angulo de la punta 90°

Para diente de engrane/longitud 2X para agujero profundo

93.8

87.7

/\‘a

7/
/)
/)

23

6>

36.5
35

12AAE896 (2jm)*
12AAE912 (5pm)**
() Radio de la punta
*Angulo de la punta 60°
**Angulo de la punta 90°

Para ondulacion superficial de circulo rodante Para ondulacion de circulo rodante/longitud 2X para agujero profundo

44.7 94.7 |
37.7 .

05, | 12AAB338 (0.8mm) 09 | 87 | ‘ 12AAES86 (0.25mm)
wt ~ ====—=—==| () Radio de la punta I L () Radio de la punta
e Bola 91588 ] o1 N

g e :

Detector de punt

a de navaja

Para esquina de agujeros/longitud 2X para agujero profundo

44.7
0 [ s 12AACT38 (2m)* — 12AAE897 (2um)*
Codigode 2 12AAB411 (Spm)** 12AAE913 (5pm)**
color © \ = == 12AAB423 (10um)** () Radio de la punta
ﬁ = i 3 () Radio de la punta :engulo de la punta 60°
g12 © *Angulo de la punta 60° Angulo de la punta 90°
‘ 607/90° **Angulo de la punta 90"
Detalle-A
Brazo excéntrico 52

<
10

N
S}

Codigo de
color

Y
Detalle-A

12AAC739 (2um)*
12AAB412 (Sum)**

12AAB424 (10pm)**

(') Radio de la punta
*Angulo de la punta 60°

**Angulo de la punta 90°

Mitutoyo Mexicana, S.A. de C.V. Derechos Reservados © 2010
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12AAE899 (2um)*
12AAE915 (5pm)**
() Radio de la punta

*Angulo de la punta 60"
**Angulo de la punta 90°
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Surftest SV-3100

SERIE 178 — Medidores de Rugosidad Superficial

La serie Surftest SV-3100 proporciona

gran exactitud, analisis de alto nivel y
multifuncionalidad en el analisis y medicion
de la rugosidad superficial.

CARACTERISTICAS

o |3 serie Surftest SV-3100 de Mitutoyo
proporciona gran exactitud, andlisis de alto
nivel y multifuncionalidad en el andlisis
y medicién tridimensional de contornos
finos, asi como la convencional medicion
de la rugosidad superficial.

o Estan disponibles dispositivos periféricos
tal como la mesa para autonivelacion para
mejorar la operacion y permitir la medicion
automdtica.

¢ SURFPAK-SV, software dedicado para
analizar los datos. Este software permite
la administracion de datos en un formato
consistente, desde el lugar de trabajo hasta
el laboratorio.

* |3 ceramica, que es conocida por su
superior propiedad anti-abrasiva, se usa
como guia de la unidad conductora del eje
X. No requiere ninguna lubricacién de la
guia.

o Escalas de vidrio de alta exactitud
interconstruidas en los ejes X (resolucion:
0.05um) y eje Z2-axis (columna, resolucién:
Tum) para aseqgurar el posicionado con
alta exactitud. La serie SV-3100 manifiesta
alta confiabilidad especialmente en los
parametros horizontales de rugosidad (S,
Sm), que requieren gran exactitud del
recorrido del eje X.

314

MiICAT

Mitutoyo Intelligent Computer Aided Technology
the standard in world
metrology software

FORM

SV-3100H4 con sistema de computadora personal

* Equipado con detector palpador de gran
exactitud.

¢ Equipado con varias funciones tales como
la funcion de "compensacion de rectitud”
que mejora la exactitud lineal del eje X; la
funcion de "compensacién circular” para
el movimiento vertical del palpador; y la
funcion de "compensacién del diametro
de la punta del palpador”.

o E[ palpador y el soporte se puede cambiar
facilmente. Palpadores y soportes
adicionales opcionales estan disponibles
para una gran variedad de aplicaciones
de medicion de rugosidad, tales como
la medicion de agujeros provisto con
pequerios agujeros profundos, etc.

o Provisto con Caja de Control de
facil operacion. La Caja de Control
independiente de la unidad principal
permite realizar remotamente el
posicionado, INICIO/PARO, retraccion, y
otras operaciones. La unidad Conductora
para la posicién arriba/abajo y el recorrido
en el eje X se puede controlar finamente
con la mano.

Datos Técnicos

Eje X
Intervalo de medicion:  100mm 6 200mm
Resolucion: 0.05um

Metodo de medicién: Codificador lineal

Velocidad de conduccion: 0 - 80mm/s

Velocidad de medicion: 0.02 - 5mm/s

Direccion de recorrido: Hacia atréas

Linealidad transversal: (0.05+1L/1000)um*

(0.5um/200mm: 200mm modelo con intervalo)

Intervalo de inclinacion: £45° (Depende del modelo)
Eje 22 (columna)

Recorrido vertical:

Resolucion:

Metodo de medicion: Cod|f|cador lineal ABSOLUTE

Velocidad de conduccion: 0 - 20mm/s

300mm 6 500mm, recorrido con motor

Detector
Intervalo/resolucion: 800um /0.01um, 80um /0.001pm,
8um /0.0001um (hasta 2400pm con
un palpador opcional)
Método de deteccion: Medicion sin patin / con patin
Fuerza de medicion : 4mN 6 0.75mN (tipo baja fuerza)
Punta del palpador: Diamante, 90%R 5um
(60°/R 2um: tipo baja fuerza)
Radio de curvatura del soporte: 40mm
Método de deteccion: Inductancia diferencial
Tamano de la base (A x Alt): 600 x 450mm 6 1000 x 450mm
Material base: Granito
Dimensiones (A x L x Alt): 756 x 482 x 966mm (tipo S4)
756 x 482 x 1166mm (tipo H4)
1156 x 482 x 1176mm (tipo W4)
766 x 482 x 966mm (tipo S8)
766 x 482 x 1166mm (tipo H8)
1166 x 482 x 1176mm (tipo W8)
Peso 140kg (tipo 4, tipo S8)
150kg (tipo H4, tipo H8)
220kg (tipo W4, tipo W8)

*L = Longitud de medicién (mm)

Capacidad de Evaluacion: SURFPAK-SV

Perfiles evaluados
P (perfil primario), R (perfil de rugosidad), perfiles WC,
WCA, WE, WEA, DIN4776 , perfil de cubierta residual,
motif de rugosidad, motif de ondulacién
Parametros evaluados
Ra, R, Rz, Ry, Rz(JIS), Ry(DIN), Re, Rp, Rpmax, Rpi, Ry,
Rvmax, Rvi, Rt, Rti, R3z, R3zi, R3y, S, Pc (Ppi), Sm, HSC, mr,
3¢, proporcion de meseta, mrd, Rk, Rpk Rvk, Mr1, Mr2,
A3, AQ, A3, Mg, Sk, Ku, Lo, Lr, A1, A2
Parametros de motif de rugosidad: Rx, R, AR, SR, SAR, NR,
NCRX, CPM
Parametros de motif de ondulacién: Wte, Wx, W, AW SW,
SAW, NW
Gréficas de andlisis
ADC, BAC1, BAC2, gréfica de poder espectral, gréfica
de auto-correlacion, grafica de poder espectral de
Walsh, grdfica de auto-correlacion de Walsh, grdfica de
distribucion de pendiente, gréfica de distribucién de picos
locales, gréfica de distribucion de pardmetros
Filtro dlgltal 2CR-75%, 2CR-50%, 2CR-75% (fase
corregida), 2CR-50% (fase correglda) Gaussiano-50%
Longitud de cutoff*
AC: 0.025mm, 0.08mm, 0.25mm, 0.8mm, 2.5mm, 8mm, 25mm
fl: 0.08mm, 0.25mm, 0.8mm, 2.5mm, 8mm, 25mm
fh: 0.08mm, 0.25mm, 0.8mm, 2.5mm, 8mm
Longitud de muestreo (L)*
0.025mm, 0.08mm, 0.25mm, 0.8mm, 2.5mm, 8mm, 25mm
Funciones de compensacién de datos
Compensacion de inclinacion, compensacion de
plano-R (superficie curvada), compensacion de elipse,
compensacion de parabola, compensacion de hipérbola
compensacion automatica de curva cuadratica,
compensacion polinomial, compensacion poIinomiaI

automatica
*Longitud arbitraria se puede especificar en el intervalo desde 0.025mm hasta la
maxima longitud de recorrido.

A
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ESPECIFICACIONES

Modelo No. SV-310054 SV-3100H4 SV-3100W4
Codigo No. (pulg/mm) 178-461A-1 178-462A-1 178-463A-1
Fuerza de medicién del detector 0.75mN 0.75mN 0.75mN
. . Intervalo de medicion del eje X 100mm 100mm 100mm
Accesorios opuonales Recorrido vertical 300mm columna 500mm columna 500mm columna
];gg] ; 3 Eatron esca:onago (2pm, 10um) motorizada motorizada manual
-612: atron escalonado = ;
- (P2pm, 1,3“”]’ 7%”%”9’ 3?4ppu\g) (TﬁxmLz;no de la base de granito 600 x 450mm 600 x 450mm 1000 x 450mm
-610: tron Métri
(ﬁﬁlnzpﬁnlﬂgﬁmle 1 Oisris ones Dimensiones (unidad principal, AXLxAlt) | 756 x 782 x 966mm 756 x 482 x 1166mm 1156 x 482 x 1176mm
178-047:  Mesa de ajuste en tres ejes (998291 incluido.) Peso (unidad principal) 140kg 150kg 220kg
178-016:  Mesa de nivelacion
178-042-1: Mesa Digimatic de nivelacion XY (25 x 25mm)
178-052-1:  Mesa Digimatic de nivelacion XY (1 x 1pulg)
178-043-1:  Mesa de nivelacion XY (25 x 25mm) Modelo No. SV-310058 SV-3100H8 SV-3100W8
};gg?y 2/'956 dZ nivelacion XY (1 x 1pulg) Cédigo No. (pulg) 178-466A-1 178-867A-1 178-468A-1
998-291:' BESZZ V Fuerza de medici.(’)rlldel detgctor 0.75mN 0.75mN 0.75mN
181-902:  Juego de blogue V con sujecion Intervalo de medicién del eje X 200mm 200mm 200mm
(diametro maximo de la pieza: 25mm) Recorrido vertical 300mm columna 500mm columna 500mm columna
181-901:  Juego de blogt_Je V con sujecion motorizada motorizada manual
178023 iﬂﬁ?ﬁé“é?&?é'r?ﬁodf la pieza: 1pulg) Tamario de base de granito (Ax\) 600 x 450mm 600 x 450mm 1000 x 450mm
178-024; Soporte para aislante de vibracion Dimensiqnes (ur\id.ad principal, AXLxAlt) 766 x 482 x 966mm 766 x 482 x 1166mm 1166 x 482 x 1176mm
218-007:  Mesa de trabajo . Peso (unidad principal) 140kg 150kg 220kg
166-215: Mes_a d? Uab?jo (con cajones) El sufijo A en el cédigo indica 120 V Modelos sin funcién de inclinacion del eje X
218-010:  Escritorio auxiliar
218-008:  Escritorio auxiliar
(Véase la pagina 326) Detectores, palpadores, y adaptadores
*Use con una mesa de nivelacion XY
Funcion CNC Simplificada
Con el soporte para una amplia variedad de periféricos
opcionales diseriados para usarse con los modelos CNC se Variedad de modelos disponible para
posibilita la medicion automatica. los requerimientos de medicion
SV-310054 SV-310058

Usando mesa eje Y

Usando mesa giratoria 61
Intervalo de recorrido: 100mm
Recorrido vertical: 300mm

Tamano de la base (A x L): 600 x 450mm
Material de la base: Granito

L 4
Usando mesa giratoria 62

(Véase la pagina 328 para mas detalles.)
SV-3100H4
Intervalo de recorrido: 100mm
Recorrido vertical: 500mm
Tamano de la base (A x L): 600 x 450mm
Material de la base: Granito

e

SV-3100W4

Intervalo de recorrido: 100mm
Recorrido vertical: 500mm

Tamafnio de la base (A x L): 1000 x 450mm
Material de la base: Granito

Mitutoyo

Referirse al folleto (E4301) de la serie Surftest
SV-3100 para més detalles.

Mitutoyo Mexicana, S.A. de C.V. Derechos Reservados © 2010

Intervalo de recorrido: 200mm
Recorrido vertical: 300mm
Tamaiio de la base (A x L): 600 x 450mm ..
Material de la base: Granito
[

SV-3100H8
Intervalo de recorrido: 200mm
Recorrido vertical: 500mm
Tamano de la base (A x L): 600 x 450mm
Material de la base: Granito 7

SV-3100W8

Intervalo de recorrido: 200mm

Recorrido vertical: 500mm

Tamanio de la base (A x L): 1000 x 450mm

Material de la base: Granito Z%ﬁ
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Surftest Extreme SV-3000CNC / SV-M3000CNC

SERIES 178 — Instrumentos CNC para Medicion de Rugosidad Superficial

CARACTERISTICAS

¢ Instrumento de medicion CNC de
rugosidad superficial con alta exactitud .

¢ Cada eje tiene velocidad maxima de
conduccién de 200 mm/s, lo cual permite
el posicionado con alta velocidad dando

¢ Con el soporte para las mesas giratorias 01
y 02 disenada para usarse con los modelos
CNC permite expandir la diversidad de
aplicacion de la medicion CNC.

* Con capacidad para realizar mediciones
como resultado un incremento en la en planos inclinados por medio del control
eficiencia de multiples tareas de medicion simultaneo en las direcciones de los ejes X
de perfiles/partes. yY.

* Para modelos con eje a, es posible realizar ¢ Ya que la unidad del detector incorpora
mediciones continuas sobre superficies un dispositivo de seguridad anticolision,
horizontales e inclinada mediante la se parara automaticamente aln si su
inclinacién motorizada de la unidad cuerpo principal choca con la pieza o un
conductora. dispositivo.

¢ Para modelos con mesa del eje Y, es * Provisto con caja remota de facil operacion
posible expandir el intervalo de medicion donde el usuario puede hacer cualquier
para multiples piezas, etc. a través del movimiento seleccionando el eje requerido
posicionado en la direccion del eje Y. usando los dos joysticks. La seleccion del
eje se identifica facilmente con el fcono en
lo alto de la tecla.

¢ Comunicacion con la seccién de
Procesamiento/Analisis de datos por via
USB.

i1 ® - 8d

SV-3000CNC con sistema de

computadora personal y software
ESPECIFICACIONES
No.Modelo SV-3000CNC SV-3000CNC SV-3000CNC SV-3000CNC
Cadigo No.* (100 - 120V) | 178-521-1| 178-541-1| 178-522-1| 178-542-1 | 178-523-1 | 178-543-1 | 178-524-1 | 178-544-1
Intervalo de medicion del eje| 200mm | 200mm | 200mm | 200mm | 200mm | 200mm | 200mm | 200mm
Recorrido vertical eje 22 300mm | 500mm | 300mm | 500mm | 300mm | 500mm |300mm | 500mm
Unidad mesa del eje Y — — — — Instalada | Instalada | Instalada | Instalada
Unidad de eje o = = Instalada | Instalada | — = Instalada | Instalada

Main Unit Esta maquina incorpora un sistema de reubicacion (sistema de deteccién de reubicacion), que deshabilita la operacion cuando una
vibracion inesperada se aplica o la maquina se reubica. Contacte al representante de Mitutoyo mas cercano antes de reubicar esta
Startup System

maquina después de su instalacion inicial. Referirse a la pagina 8 para detalles.

Datos Técnicos: SV-3000CNC

Eje X1
Intervalo de medicion: 200mm
Resolucion: 0.05um

Método de medicion: Codificador lineal tipo reflectivo
Velocidad de conduccion: 200mm/s (CNC, maximo)
0 - 60mm/s (joystick)
Velocidad de medicion: 0.02 - 2mm/s
Direccion de recorrido: Hacia atras
Linealidad del recorrido: 0.5um/200mm

Eea
Angulo de inclinacion: -45°a +10°
Resolucion: 0.000225°
Velocidad de giro: ~ 1rpm
Eje 22 (columna)
Recorrido vertical: ~ 300mm (500mm)*
Resolucion: 0.05um
Método de medicion: Codificador lineal tipo reflectivo
Velocidad de conduccion: 200mm/s (maximo, CNC)
0 - 60mm/s (joystick)
Tamano de la base (A x Alt): 750 x 600mm
Material de la base: Granito
Detector
Intervalo/resolucién: 800pm /0.01um, 80um /0.001um,
8um /.0.0001pm
Fuerza de medicién: 4mN 6 0.75mN (tipo baja fuerza)
Punta del palpador: Diamante, 90%R 5um
(60°/R 2um: tipo baja fuerza)
Dimensiones (A x L x Alt): 800 x 620 x 1000mm
(800 x 620 x 1200mm)*
Peso 240kg (250kg)*

*Modelo de columna alta

Accesorios Opcionales

Soporte aislante de vibracion

Mecanismo aislante de vibracion: Resorte diafragma aire

Frecuencia natural . 2.5-3.5Hz

Mecanismo de amortiguado: Orificio

Mecanismo de nivelacion: Control automatico con valvulas
mecanicas

Presion del suministro de aire: 0.4MPa

Capacidad de carga permitida: 350kg

Dimensiones (A x L x Alt): 1000 x 895 x 715mm

Peso: 280kg

Mesa del eje Y
Intervalo de medicién: 200mm
Lectura minima: 0.05um
Unidad de escala:  Codificador lineal tipo reflectivo
Velocidad de conduccion: 200mm/s (max., CNC)
0 - 60mm/s (joystick)
Capacidad méxima de carga: 20 kg
Linealidad del recorrido: 0.5um/200mm
Error del desplazamiento lineal (a 20°C):
+ (2+21/100) pm,

L: Dimension entre dos puntos medidos

mm,
Tamano de la mesa: 200 x 200mm
Dimensiones (A x L x Alt): 320 x 646 x 105mm
Peso: 35kg

Mitutoyo

Referirse al folleto (E4284) de la serie CNC
Form Measuring Instrument para més detalles



Datos Técnicos: SV-MC3000CNC
Eje X1
Intervalo de medicién: 200mm
Resolucion:
Método de medicion: Corj‘| ificador lineal tipo reflectivo
Velocidad de conduccion: 200mm/s (méx., CNC)
0 - 50mm/s (joystick)
Velocidad de medicién: 0.02 - 2mm/s
Linealidad del recorrido: 0.5um/200mm
0.7um/200mm (detector tipo largo)
0.5um/200mm (detector tipo
giratorio, direccion arriba/abajo)
0.7um/200mm (detector tipo largo,
direccion avance/retroceso )

Angulo de inclinacion: -45° a +10°
Resolucion: 0.000225°
Velocidad de giro: ~ 1rpm
Eje 22 (columna?

Recorrido vertical:
Resolucion:
Método de medicion: CorJJ ificador lineal tipo reflectivo
Velocidad de conduccion: 200mm/s (CNC, max.)

0 - 50mm/s (joystick)

500mm

EjeY

Intervalo de medicion: 800mm

Resolucion:

Método de medicion: Codlflcador lineal tipo reflectivo

Velocidad de conduccion: 200mm/s (méx., CNC)
0 - 50mm/s (joystick)

Velocidad de medicion: 0.02 - 2mm/s

Linealidad del recorrido: 0.5um/50mm, 2um/800mm
0.7pm/50mm, 3um/800mm
(detector tipo largo)
0.7pm/50mm, 3um/800mm
(detector tipo giratorio,
direccion arriba/abajo)

Base
Tamano (A x Alt): 600 x 1500mm
Material: Acero
Capacidad de carga: 300kg
Detector

Intervalo/resolucion: 800pm /0.01um, 80um / 0.001um,
8um /0.0001um (hasta 2400um con
un palpador opcional)

Método de deteccion: Medicion Sin soporte / Con

soporte
Fuerza de medicion: 4mN 6 0.75mN (tipo baja fuerza)
Punta del palpador: Diamante, 90%R 5um
(60°R me tipo baja fuerza)
Radio de curvatura del soporte: 40mm
Método de deteccion:  Inductancia diferencial
Dimensiones (A x L x Alt): 1085 x 1695 x 1922mm
Peso 1600K
(incluyendo unidad de aislamiento de
vibracién)

MICAT

Mitutoyo Intelligent Computer Aided Technology

the standard in world

. metrology software
Software Opcional

FORM
FORMTRACEPAK
Permite el control de las mesas opcionales del eje Y y
giratorias conducidas por motor para realizar eficientes
mediciones automatizadas.
También puede realizar evaluacion de contorno, que permite
andlisis libre de diferencias de nivel, angulo, paso, drea y
otras caracteristicas basandose en los datos de rugosidad
superficial. Adicionalmente, se pueden crear reportes de
inspeccién originales acomodando el formato de impresion
para adecuarse a requerimientos particulares

Pantalla de medicion ~ *
de contorno e R .

Pantalla de m(ledlqon de rugosidad superﬂoal

Mitutoyo Mexicana, S.A. de C.V. Derechos Reservados © 2010

SV-M3000CNC con sistema de
computadora personal y software

CARACTERISTICAS

* Medidor CNC de rugosidad superficial
que cubre la medicion de piezas
grandes/pesadas tales como monoblocks,
ciguenales, etc.

* En combinacién con la unidad detectora
giratoria para rugosidad superficial,
S-3000AR (opcional), cubre la medicién
continua sobre las superficies del fondo,
arriba y a los lados de una pieza.

¢ Compatible con una gran mesa opcional
para soportar una carga de 100 kg o
una gran mesa 62. Permitiendo medicion
automatica continua de piezas de gran
tamano.

¢ Adecuado para la medicion automatica de
rugosidad superficial en piezas grandes y
pesadas.

* Emplea una configuracién de tipo columna
mavil que no esta restringida por el
tamario de la pieza. Esto es ventajoso para
la medicion de piezas pesadas tales como
monoblocks, cigueriales, etc.

¢ Proporciona un recorrido del eje Y de
800mm. Esto hace posible medir mltiples
perfiles en piezas grandes.

*La mesa de carga tiene una estructura
auto-contenida para asegurar los diversos
tamarios de piezas, soportes, dispositivos
de autoalimentacion, etc., se acomodan
facilmente y se pueden especificar, si se
requiere, mediante un pedido especial.

ESPECIFICACIONES
Modelo No. SV-M3000CNC
Codigo No. (100V - 120v) | 178-549-1

Intervalo de medicién del eje X1 | 200mm

Intervalo de recorrido de la 500mm
columna eje 72
Intervalo de recorrido del eje Y | 800mm

-45° (CCW), £10°(CW)

Angulo de inclinacion del eje a

Main Unit Esta maquina incorpora un sistema de reubicacion
Startup Svst (sistema de deteccion de reubicacion), que
artup System |- qeqhapilita la operacion cuando una vibracion

inesperada se aplica o la maquina se reubica.
Contacte al representante de Mitutoyo mas cercano
antes de reubicar esta maquina después de su
instalacion inicial. Referirse a la pagina 8 para
detalles.

Mitutoyo




Formtracer SV-C3100 / SV-C4100

SERIE 525 — Sistema de Medicion de Rugosidad Superficial / Contorno

—
g
A

#

CARACTERISTICAS

e Incremento dramatico de la velocidad de
conduccion (eje X: 80 mm/s, columna eje
Z2: 20 mm/s) reduciendo el tiempo total
de medicion

* Con el propésito de mantener la
especificacion de linealidad del recorrido
por un periodo largo de tiempo, Mitutoyo
adopt6 guias de ceramica de alta rigidez
que combinan las caracteristicas de
pequerios cambios a través del tiempo y
excelente resistencia a la abrasion.

¢ La unidad conductora (eje X) y la columna
(eje Z2) estan equipadas con codificadores
lineales de alta exactitud (tipo ABS en el
eje Z2). Esto mejora la reproducibilidad
de mediciones automaticas continuas de
pequerios agujeros en la direccién vertical
y mediciones repetidas de partes que son
dificiles de posicionar.

Medicion Automatica

¢ Con el soporte para una amplia variedad
de periféricos opcionales disefiados para
usarse con los modelos CNC permite realizar
mediciones automaticas.

Usando mesa del eje Y

Usando mesa giratoria 61

C 4
Usando mesa giratoria 62

(Véase la pagina 420 para més detalles)

SV-C310054 con sistema de
computadora personal y software

Medicion de Rugosidad Superficial

¢ Linealidad del recorrido: +(0.05+0.001L)
pm*

Disefiado para piezas que requieren gran
exactitud.
*Tipos 54, H4, W4, L = Longitud del recorrido (mm)

o Cumple con JIS '82/'94/'01, 1SO, ANSI,
DIN, VDA, y otras normas internacionales
de rugosidad superficial.

¢ Equipado con un detector de alta exactitud
como estandar (fuerza de medicion 0.75mN
/ 4mN) proporcionando una resolucién de
hasta 0.0001um.

Medicion de Contorno

o Error del eje X: £(0.8+0.01L)um*
Error del eje Z1: +(0.8+10.5HI/25)um*
Disefiado para piezas que requieren gran

exactitud

* Tipos SV-C410054, H4, W4, L = Longitud del recorrido,
H = Altura de medicion (mm)

¢ La unidad de contorno de la serie
SV-C4100 esta equipada con un detector
Laser Hologage dando excelente exactitud
y resolucién en el eje Z (vertical) en los
intervalos corto/largo.

Datos Técnicos: Comunes

Tamano de la base (A x Alt.): 750 x 600mm 61000 x 450mm
Material de la base: Granito

Peso
Unidad principal: 140kg (S4), 150kg (H4), 220kg (W4)
140kg (S8), 150kg (H8), 220kg (W8)
Controlador: 14kg
Caja de control remoto: 0.9kg
Alimentacion: 100 - 240VAC +10%, 50/60Hz

Consumo de energia:  400W (Unidad principal solamente)

Datos Técnicos: Medicion de Contorno
Eje X

Intervalo de medicion: 100mm 6 200mm

Resolucion: 0.05um

Método de medicion: CO(ﬁficador lineal tipo reflectivo

Velocidad de conduccion: 80mm/s y manual

Velocidad de medicion: 0.02 - 5mm/s

Direccién de medicion: Hacia adelante/atras

Linealidad del recorrido: 0.8um/100mm, 2um/200mm
*con el eje X en orientation horizontal
£(1+0.01L)um (SV-C310054, H4, W4)
+(0.8+0.01L)um (SV-C410054, H4, W4)
£(1+0.02L)um (SV-C3100S8, H8, W8)
+(0.8+0.02L)um (SV-C4100S8, H8, W8)
* | = Longitud del recorrido (mm)

Intervalo de inclinacion: £45°
Eje 22 (columna)

Recorrido vertical: ~ 300mm ¢ 500mm

Resolucion: Tgm

Método de medicion: Codificador lineal ABSOLUTE

Velocidad de conduccion: 0 - 20mm/s y manual
Eje Z1 (unidad detectora)

Intervalo de medicion:  £25mm

Resolucién: 0.2um (serie SV-C3100),

0.05um (serie SV-C4100)

Método de medicion: Codificador lineal (serie SV-C3100),

laser hologa%;e (serie SV-C4100)

Error de
desplazamiento
lineal (a 20°C)

Error de +(2+|4HI/100)um (serie SV-C3100)
desplazamiento ~ +(0.8+0.5H1/25)um (serie
(a20°C) SV-C4100

*H: Medicion de altura desde la posicion
horizontal (mm)

Operacion del palpador arriba/abajo: Movimiento en arco

Cara del palpador:  Hacia arriba/abajo

Fuerza de medicién: 30mN

Angulo trazable:  Ascendente: 77°, descendente: 87°
(usando el palpador estandar provisto y
dependiendo de la rugosidad superficial)

Punta del palpador  Radio: 25um, punta de carburo

Datos Técnicos: Medicion de rugosidad superficial

Eje X1
Intervalo de medicion:  100mm 6 200mm
Resolucion: 5um

0.0
Método de medicién: Cod#icador lineal
Velocidad de conduccion: 80mm/s
Direccion de recorrido:  Hacia atrés
Linealidad del recorrido: (0.05+0.001L)um (tipos S4,H4,\W4)
0.5um/200mm (tipos S8, H8, W8)
Eje 22 (columna)
Recorrido vertical: 300mm 6 500mm
Resolucion: Tum
Método de medicién:  Codificador lineal ABSOLUTE
Velocidad de conduccion: 0 - 20mm/s y manual
Detector
Intervalo / resolucién: 800um / 0.01pm, 80um /0.001um,
8um/0.0001pm (hasta 2400um con
un palpador opcional)
Método de deteccion: Medicion Sin patin / Con patin
Fuerza de medicion: 4mN 6 0.75mN (tipo baja fuerza)
Punta del palpador: Diamante, 90%R 5um
(60°%R 2um: tipo baja fuerza)
Radio de curvatura del soporte: 40mm
Método de deteccion: Inductancia diferencial

k.
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AICAT

Mitutoyo Intelligent Computer Aided Technology
the standard in world
metrology software

Software Opcional FORM

DUAL TRACEPAK

El tipo de unidad de medicion se reconoce automéaticamente
de modo que cuando la unidad conductora para la rugosidad
superficial se monta el programa de analisis de la rugosidad
SURFPAK-SV inicia autométicamente. Similarmente, cuando
la unidad conductora para contorno se monta, el programa
de analisis de forma FORMPAK-1000 inicia. Para andlisis
fuera de linea el programa requerido se puede seleccionar
para ejecucion en la pantalla del ment adn cuando el
Formtracer esté apagado.

b et et “ FORMPAK-1000
=3 Pantalla de analisis de

- contorno

SURFPAK-SV T

Pantalla de medicién | =~ FERERE] -
de rugosidad superficial | ~ g uERRRaT L) .
y resultados mostrados | _ . _ - 'y

"ot P T

FORMTRACEPAK

Permite el control de las mesas opcionales del eje

Y y giratorias conducidas por motor para realizar
eficientes mediciones automatizadas. También puede
realizar evaluacion de contorno, que permite analisis

libre de diferencias de nivel, angulo, paso, area y otras
caracteristicas basandose en los datos de rugosidad
superficial. Adicionalmente, se pueden crear certificados de
inspeccion originales acomodando el formato de impresion
para adecuarse a requerimientos particulares

e e ~ “ Pantalla de medicion
== .'."-a_'i . + de contorno
4
T ———
= . -
A — 3
i |
: - v E = &=
Pantalla de medicion de s =5 feaite s s
o A A L EL e T
rugosidad superficial # & s
il At

Mitutoyo

Referirse al folleto (E4304) de la serie Formtracer
SV-C3100/ 4100 para méas detalles.
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ESPECIFICACIONES

Modelo No. SV-C310054 SV-C3100H4 SV-C3100W4
Codigo No. (pulg/mm) 525-431A-1 525-432A-1 525-433A-1
Modelo No. SV-C410054 SV-C4100H4 SV-C4100W4
Codigo No. (pulg/mm) 525-471A-1 525-472A-1 525-473A-1
Intervalo de medicion del eje X1 100mm 100mm 100mm
Fuerza de medicién del detector 0.75mN 0.75mN 0.75mN
Recorrido vertical 300mm columna 500mm columna 500mm columna
motorizada motorizada motorizada
Tamafo de la base de granito (AxL) 610 x 450mm 610 x 450mm 1000 x 450mm
Dimensiones (unidad principal, AXLxAlt) | 996 x 575 x 966mm 996 x 575 x 1176mm 1396 x 575 x 1176mm
Peso (unidad principal) 140kg 150kg 220kg
Modelo No. SV-C3100S8 SV-C3100H8 SV-C3100W8
Codigo No. (pulg/mm) 525-436A-1 525-437A-1 525-438A-1
Modelo No. SV-C4100S8 SV-C4100H8 SV-C4100W8
Codigo No. (pulg/mm) 525-476A-1 525-477A-1 525-478A-1
Intervalo de medicion del eje X1 200mm 200mm 200mm
Fuerza de medicién del detector 0.75mN 0.75mN 0.75mN
Recorrido vertical 300mm columna 500mm columna 500mm columna
motorizada motorizada motorizada
Tamafo de la base de granito (AxL) 610 x 450mm 610 x 450mm 1000 x 450mm
Dimensiones (unidad principal, AXLxAlt) | 1005 x 575 x 966mm 1005x 575 x 1176mm | 1408 x 575 x 1176mm
Peso (unidad principal) 140kg 150kg 220kg

El sufijo A en el cdigo indica 120 V AC

Una variedad de modelos disponibles para

cada requerimiento de medicion

SV-C310054 / SV-C410054
Intervalo de recorrido: 100mm
Recorrido vertical: 300mm
Tamafio de la base (A x L): 600 x 450mm
Material de la base: Granito

[

SV-C3100H4 / SV-C4100H4

Intervalo de recorrido: 100mm
Recorrido vertical: 500mm

Tamano de la base (W x D): 600 x 450mm

Material de la base: Granito

SV-C3100W4 / SV-C4100W4

Intervalo de recorrido: 100mm
Recorrido vertical: 500mm

Tamafio de la base (A x L): 1000 x 450mm

Material de la base: Granito

4dDP RAalk

_.%

SV-C310058 / SV-C4100S8
Intervalo de recorrido: 200mm
Recorrido vertical 300mm
Tamaiio de la base (A x L): 600 x 450mm
Material de la base: Granito

—_—

SV-C3100H8 / SV-C4100H8
Intervalo de recorrido: 200mm
Recorrido vertical: 500mm

Tamano de la base (A x L): 600 x 450mm
Material de la base: Granito

|
SV-C3100W8 / SV-C4100W8 |““

Intervalo de recorrido: 200mm )
Recorrido vertical: 500mm

Tamafio de la base (A x L): 1000 450mm€

Material de la base: Granito
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Formtracer Extreme SV-C3000CNC / SV-C4000CNC

SERIE 525 — Instrumento de Medicion de Rugosidad Superficial/Forma
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Unidad conductora para

rugosidad superficial
-
=

o

CARACTERISTICAS

e Instrumento de alta exactitud para
medicion CNC de Rugosidad Superficial/
Forma que permite tanto la medicién de
rugosidad y forma/contorno con una
unidad.

¢ Cada eje tiene una velocidad maxima de
conduccion de 200 mm/s, lo que permite
el posicionado con alta velocidad lo que
puede resultar en un gran incremento en la
eficiencia de multiples tareas de medicion
de perfil/multiples piezas.

* Para modelos con el eje a, es posible
realizar mediciones continuas sobre
superficies horizontales e inclinadas
mediante el giro motorizado de la unidad
detectora.

¢ Para modelos con mesa del eje Y, es
posible expander los tipos de medicion
para multiples piezas, etc., a través del
posicionado en la direccion del eje V.

* |3 unidad conductora para contorno de la
serie SV-C4000CNC esta equipada con un
detector Laser Hologage que da excelente
exactitud y resolucion en el eje Z1 (vertical)
en los intervalos corto/largo.

SV-3000CNC con sistema de
computadora personal y software

Unidad conductora para
contorno

o Permite la medicion de planos inclinados a
través del control simultaneo de 2 ejes en
las direcciones de los ejes Xy Y.

¢ Cuando el detector para medicion de
forma/contorno se reemplaza por el de
medicién de rugosidad superficial, o
viceversa, es un reemplazo simple de un
toque sin reacomodo de los cables de
conexion.

¢ Dado que el detector del eje Z1 incorpora

un dispositivo de seguridad anti-colision, la
unidad detectora se para automaticamente

aln si su cuerpo principal colisiona con
una pieza o dispositivo.

¢ Provisto con una Caja Remota de facil
operacion, con la cual el usuario puede
seleccionar el eje requerido usando los
dos joysticks. La seleccion del eje actual se
identifica facilmente mediante el icono en
lo alto de la tecla.

o Comunicacion con la seccién de
Procesamiento/Andlisis de datos via USB.

Datos Técnicos: Comunes

Tamano de la base (A x Alt): 750 x 600mm

Material de la base:  Granito

Peso: 240kg, 250kg (tipo columna alta)
Alimentacion: 100 - 240V AC £10%, 50/60Hz
Consumo de energfa:  500W (sélo unidad principal)

Datos Técnicos: Medicion de Contorno

Eje X1
Intervalo de medicion:  200mm
Resolucion: 0.05um

0o

Método de medicion: Codificador lineal tipo reflectivo
Velocidad de conduccion:200mm/s (max., CNC)

0 - 60mm/s (joystick)
Velocidad de medicion: 0.02 - 2mm/s
Direccion de medicion: Avance/retroceso
Linealidad del recorrido: 2um/200mm

*con el eje X en orientacion horizontal
Error del desplazamiento lineal (a 20°C):

+(1+0.02L)um,

* | = Longitud del recorrido (mm)

Ee o
Angulo de inclinacion: -45°a +10°
Resolucion: 0.000225°

Velocidad de giro: ~ 1rpm
Eje 72 (columna)
Recorrido vertical: -~ 300mm ¢ 500mm
Resolucion: 0.05um
Método de medicién: Codificador lineal tipo reflectivo
Velocidad de conduccion: 200mm/s (max., CNC)
0 - 60mm/s (joystick)
Eje Z1 (unidad detectora)
Intervalo de medicién: £25mm
Resolucion: 0.2um (SV-C3100CNC),
0.05um (SV-C4100CNC)
Método de medicion: Codificador lineal (SV-C3100CNC),
laser hologage (SV-C4100CNC)
Error desplazamiento: + (3+12HI/25) um (SV-C3100CNC)
lineal (a 20°C) + (0.8+10.5HI/25) pm (SV-C4100CNC)

*H: Altura de medicion desde la posicion
horizontal (mm)

Operacion del palpador arriba/abajo: Movimiento en arco

Cara del palpador:  Hacia abajo

Fuerza de medicion: 30mN

Angulo trazable  Ascendente: 70°, descendente: 70°
(usando el palpador estandar provisto
dependiendo de la rugosidad superficial)

Punta del palpador  Radio: 25um, punta de carburo

Datos Técnicos: Medicion de Rugosidad Superficial

Eje X1
Intervalo de medicion: 200mm
Resolucion: 0.05um

Método de medicion: Codificador lineal tipo reflectivor
Velocidad de conduccion: 200mm/s (méx., CNC)
0 - 60mm/s (joystick)
Velocidad de medicion: 0.02 - 2mm/s
Direccion del recorrido: Hacia atras
Linealidad del recorrido: 0.5um/200mm

Ee

Angulo de inclinacién: -45° a +10°

Resolucion: 0.000225°

Velocidad de giro: ~ 1rpm

Eje 22 (columna)

Recorrido vertical: -~ 300mm 6 500mm

Resolucion: 0.05um

Método de medicion: Codificador lineal tipo reflectivo

Velocidad de conduccion: 200mm/s (max., CNC)

0 - 60mm/s (joystick)
Detector (opcional)

Intervalo / resolucién: 800pm / 0.01um, 80um /0.001um,
8um /0.0001um (hasta 2400pm con
un palpador opcional)

Método de deteccion: Medicion Sin patin / Con patin

Fuerza de medicién: 4mN 6 0.75mN (tipo baja fuerza)

Punta del palpador: Diamante, 90%R 5um
(60°/R 2umR: tipo baja fuerza)

Radio de curvatura del soporte: 40mm

Método de deteccion: Inductancia diferencial

Main Unit Esta maquina incorpora un sistema de reubicacion
Startun Syst (sistema de deteccion de reubicacion), que deshabilita
BIAUDEEEN | operacion cuando una vibracién inesperada

se aplica o la maquina se reubica. Contacte al
representante de Mitutoyo més cercano antes de
reubicar esta maquina después de su instalacion
inicial. Referirse a la pagina 8 para detalles.
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Accesorios opcionales ESPECIFICACIONES

Soporte aislante de Vibracion

Mecanismo aislante de vibracion: Resorte por diafragma de aire Modelo No. SV-C3000CNC SV-C3000CNC SV-C3000CNC SV-C3000CNC
Frecuencia natural: ~ 2.5-3.5Hz Codigo No. (100V - 120V) 525-521-1 525-522-1 525-523-1 525-524-1
Mecanismo de amortiguado: Orificio ’ Intervalo de medicion del eje X1 | 200mm 200mm 200mm 200mm
Mecanismo de nivelacién: Control automético con vélvulas - ; -
el Recorrido vertical del eje 72 300mm 300mm 300mm 300mm
Presion del aire: 0.4Mpa Unidad mesa de eje Y — — Instalado Instalado
Capacidad permitida de carga: 350kg Unidad del eje o = Instalado — Instalado
Dimensiones (A x L x Alt): 1000 x 895 x 715mm Tamafio de la base de granito | 750 x 600mm 750 x 600mm 750 x 600mm 750 x 600mm
Peso: 280kg (AxL)
f Dimensiones (unidad principal, | 800 x 620 x 1000mm| 800 x 620 x 1000mm| 800 x 620 x 1000mm| 800 x 620 x 1000mm
Mesa del eje Y AXLXA)
Intervalo de medicion: 200mm - —
Lectura minima - 005m | | Peso (unidad principal) 240kg 240kg 240kg 240kg
ggfgga%e degcgﬁaucdéﬁ_‘)gggrandrg;s"(mT'Fé°Nr§)f lectivo Modelo No. SV-C3000CNC | SV-C3000CNC | SV-C3000CNC___ | SV-C3000CNC
" 0- 60mm/s (joystick) Codigo No. (100V-120V) | 525-541-1 525-542-1 525-543-1 525-544-1
Capacidad méxima de carga: 20 kg Intervalo de medicién del eje X1 | 200mm 200mm 200mm 200mm
Linealidad del recorrido 0.5um/200mm Recorrido vertical eje Z2 500mm 500mm 500mm 500mm
Error del desplazamlenti l(';fglugaoég)u% modo de contorno Unidad mesa de eje Y — — Instalado Instalado
L: Dimension entre dos puntos Unidad del eje o — Instalado — Instalado
medidos (mm) Tamafo base de granito (AxL) 750 x 600mm 750 x 600mm 750 x 600mm 750 x 600mm
Tamario de la mesa: - 200 x 200mm Dimensi idad principal, | 800 x 620 x 1200mm| 800 x 620 x 1200mm| 800 x 620 x 1200mm| 800 x 620 x 1200
Dimensiones (A x L x Alt): 320 x 646 x 105mm ALTfot')O”eS (unidad principal, XBEXALTTMM ST X028 X Tmim) SR8 XX AETUmm) SEEX Bt X 1250mM
e 35kg Peso (unidad principal) 250kg 250kg 250kg 250kg
A H CAT Modelo No. SV-C4000CNC SV-C4000CNC SV-C4000CNC SV-C4000CNC
I Codigo No. (100V - 120V) 525-621-1 525-622-1 525-623-1 525-624-1
e ‘HE”Q“‘ f““ﬂé?'”??‘““‘”* i Intervalo de medicion del eje X1 | 200mm 200mm 200mm 200mm
) ant?:ﬁg agoflpw\g?er Recorrido vertical eje 22 300mm 300mm 300mm 300mm
Software Opcional 9y Unidad mesa de eje Y — — Instalado Instalado
FORMTRACEPAK FORM Unidad del eje o — Instalado — Instalado
Permite el control de las mesas opcionales del eje Y, asi como Tamafio de la base de granito | 750 x 600mm 750 x 600mm 750 x 600mm 750 x 600mm
las mesas giratorias conducidas por motor para realizar una (AxL)
eficiente automatizacion de la medicion. También se puede Dimensiones (unidad principal, | 800 x 620  1000mm| 800 x 620 x 1000mm| 800 x 620 x 1000mm| 800 x 620 x 1000mm
realizar evaluacion de contorno que permite el analisis AXLXAI)
libre de diferencias de nivel, angulo, paso, area y otras . —
caracteristicas basadas en datos de rugosidad superficial. Peso (unidad principal) 240kg 240kg 240kg 240kg
Adicionalmente, se pueden crear reportes originales de
inspeccion estableciendo el formato de impresion que se Mod.elo No. SV-C4000CNC SV-C4000CNC SV-C4000CNC SV-C4000CNC
adecua a requerimientos particulares. Codigo No. (100V - 120V) 525-641-1 525-642-1 525-643-1 525-644-1
T — antalla de medicion Interva]o de rqed|C|én §el eje X1 | 200mm 200mm 200mm 200mm
Ty g de contorno Recorrido vertical del eje 72 500mm 500mm 500mm 500mm
i Unidad mesa de eje Y — — Instalado Instalado
= Unidad del eje = Instalado = Instalado
 — Tamanio de la base de granito 750 x 600mm 750 x 600mm 750 x 600mm 750 x 600mm
i — I (AxL)
'a:'__'_;;: ~——EIET Dimensiones (unidad principal, | 800 x 620 x 1200mm| 800 x 620 x 1200mm|{ 800 x 620 x 1200mm| 800 x 620 x 1200mm
a v s AL P T AXLXAlt)
Pantalla de medicion de e e e s . e = Peso (unidad principal) 250kg 250kg 250kg 250kg

g

rugosidad superficial &
]

——FeX

Intervalo de desplazamiento

Mitutoyo

Referirse al folleto (E4284) de la serie CNC Form
Measuring Instrument para mas detalles.




Formtracer Extreme CS-H4000CNC

SERIE 525 — Instrumentos CNC para Medicion de Forma

Control remoto

CARACTERISTICAS

¢ Instrumento de medicion CNC para
medicién de superficie con palpador de
alta exactitud que permite la medicion
simultanea de rugosidad superficial y
forma/contorno.

o £l gje X1 tiene una velocidad méaxima de
conduccion de 40 mm/s, y el eje Z2 tiene
una velocidad méaxima de conduccién
de 200 mm/s, respectivamente. Esto
permite el posicionado de alta velocidad
que puede resultar en un incremento en
el desempefio de tareas de medicion de
multiples-perfiles / multiples-piezas.

* Una holoescala Laser Mitutoyo se incorpora
en el eje X1y el eje Z1 de modo que se
logra alta resolucién (eje X1: 6.25nm,
eje Z1: 4nm/8nm) y se pueden hacer
mediciones en lote de forma / contorno y
rugosidad superficial.

o £l método de control activo se emplea por
el detector del eje Z1 para implementar
una amplia variedad de capacidad de
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CS-H4000CNC con sistema de
computadora personal y software

Detector con
intervalo amplio
empleando
tecnologia de control
activo

.

mediciones en donde la variacion en fuerza
de medicién dindmica se restringe.

Dado que el detector del eje Z1 incorpora
un dispositivo de seguridad anti-colision, la
unidad detectora se para automaticamente
aln si su cuerpo principal colisiona con
una pieza o dispositivo.

¢ Para modelos con mesa del eje Y, es
posible expandir el intervalo para multiples
piezas etc., a través del posicionado en la
direccion del eje Y.

* Provisto con control remoto de facil
operacion, con el cual el usuario puede
hacer cualquier movimiento seleccionando
el eje requerido usando los dos joysticks.
La seleccion actual del eje se identifica
facilmente por el icono sobre la tecla.

¢ Usa USB para para comunicacién con
la unidad (opcional) de Procesamiento /
Andlisis de datos

Datos Técnicos:

Eje X1
Intervalo de medicion: 100mm
Resolucion: 0.00625pum

Método de medicion: Holoescala laser

Velocidad de conduccion: Max. 40mmy/s (en modo CNC)
0 - 40mm/s (modo de control con
joystick)

Velocidad de medicién: 0.02 - 0.2mm/s (rugosidad
superficial)
0.02 - 2mm/s (forma/contorno)

Direccién de medicion: Direccién avance / retroceso

Linealidad de recorrido: (0.05+0.0003L)um

L = Longitud de medicion (mm)

Ee Z1
Intervalo de medicion: 12mm
Resolucion: 0.001um

Palpador arriba/abajo: Movimiento en arco
Método de medicion: Holoescala laser
Error del desplazamiento lineal (20°C): +(0.07+0.02HI)um
H = Altura de medicion (mm)
Fuerza de medicién: 4mN
Angulo trazable:  60° ascendente, 60° descendente
(Dependiendo de la condicion de la superficie de la pieza)
Punta del palpador: Radio: 5um, angulo: 40°, diamante
(bola del palpador) (Radio: 0.25mm, zafiro)
Cara del palpador:  Hacia abajo
Eje 22 (columna)
Intervalo de medicion: 300mm
Resolucion: 0.05um
Método de medicion: Codificador lineal tipo reflectivo
Velocidad de conduccion: Méax. 200mm/s (en modo CNC)
0 - 50mm/s (en modo control con
joystick)
Tamanio de la base (A x L): 600 x 550mm
Material base: Granito
Dimensiones (A x L x Alt): 600 x 570 x 992mm
Peso: 190kg

Main Unit Esta maquina incorpora un sistema de reubicacion
B0 0T (sistema de deteccion de reubicacion), que deshabilita
Startup System | |5 gperacion cuando una vibracion inesperada

se aplica o la maquina se reubica. Contacte al
representante de Mitutoyo més cercano antes de
reubicar esta maquina después de su instalacion
inicial. Referirse a la pagina 8 para detalles.

b
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MICAT

Mitutoyo Intelligent Computer Aided Technology
the standard in world
metrology software

FORM
Software Opcional
FORMTRACEPAK
Permite controlar la mesa opcional del eje Y conducida
por motor y a la mesa giratoria para realizar una medicién
automatizada eficientemente. También puede realizar
a evaluacién del contorno que permite el analisis libre
de las diferencias de nivel, dngulo, paso, area y otras
caracteristicas basandose en los datos de la rugosidad
superficial. Adicionalmente se pueden crear reportes de
inspeccion estableciendo el formato de impresion adecuado
a requerimientos particulares.

. ™ * Pantalla para Medicion
y TS ¢ - de Contomo

3 £

Bl 4
Pantalla para Medicion Toe m s e e e e

de Rugosidad Superficial .JI‘I"#-“';‘" —

i

=

ASPHERICALPAK
Programa para el andlisis de lentes
asféricos

Mitutoyo Mexicana, S.A. de C.V. Derechos Reservados © 2010

ESPECIFICACIONES

Modelo No. (CS-H4000CNC (CS-H4000CNC
Order No. (100V - 120V) 525-751A 525-753A
Intervalo de medicién del eje X1 100mm 100mm
Recorrido vertical del eje 72 300mm 300mm
Unidad mesa del eje Y — Instalado
Unidad del eje a — Instalado

El sufijo A en el codigo indica 120V AC

Palpadores
12AAJ037: Palpador de longitud estandar (radio de la punta: 5um) Unidact: mm
107 [
1 745 (31.5)
8K Tl -
? EI«M : \‘ A;;tador ;[ctor

X
w0 6595

12AAD544: Palpador de bola de longitud estandar

1 745 L, 319
BNl
T {IA 12 f ? N
35.95 |0
20.5mm ball 65.95 9‘

12AAD652: Palpador de longitud estandar para
agujeros muy pequefios

106.4
04 745 _(15)
10
0.4 i 3
.H. [ o
S— E T | \
= - =
< A 3595 :‘
A A 65.95

i K. R

12AADG651: Palpador de longitud estandar para
agujeros pequefos

106.6
745 N

(31.5)

15

e

056
06 =
~
| = 1 ofgy [ 0T
~ - =
° 3595 <
A A

65.95

o4

12AAD653: Palpador excéntrico de longitud estandar

109
3l 74.5 }* (315

26,
=
125
(6,5)
11126

3595

65.95

323

Mitutoyo




Formtracer Extreme CS-5000CNC/ CS-H5000CNC

SERIE 525 — Instrumentos CNC para Medicion de Forma

Mitutoyo
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CARACTERISTICAS

¢ Instrumento de medicién CNC para
medicién de superficie con palpador de
alta exactitud que permite la medicién
simultanea de rugosidad superficial y
forma/contorno.

o £l gje X1 tiene una velocidad méxima de
conduccion de 40 mm/s, y el eje 72 tiene
una velocidad maxima de conduccion
de 200 mm/s, respectivamente. Esto
permite el posicionado de alta velocidad
que puede resultar en un incremento en
el desempefio de tareas de medicion de
multiples-perfiles / multiples-piezas.

* Una holoescala Laser Mitutoyo se incorpora
en el eje X1y el eje Z1 de modo que se
logra alta resolucion (eje X1: 6.25nm,
eje Z1: 4nm/8nm) y se pueden hacer
mediciones en lote de forma / contorno y
rugosidad superficial.

o £l método de control activo se emplea por
el detector del eje Z1 para implementar
una amplia variedad de capacidad de
mediciones en donde la variacion en fuerza
de medicién dinamica se restringe.
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CS-5000CNC con sistema de
computadora personal y software

Detector con
intervalo amplio
empleando
tecnologia de control
activo =
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*Dado que el detector del eje Z1 incorpora
un dispositivo de seguridad anti-colision, la
unidad detectora se para automaticamente
alin si su cuerpo principal colisiona con
una pieza o dispositivo.

* Para modelos con eje a, es posible realizar
medicién continua sobre superficies
horizontales e inclinadas girando con
motor el eje a.

* Para modelos con mesa del eje Y, es
posible expandir el intervalo para multiples
piezas etc., a través del posicionado en la
direccion del eje Y.

o Provisto de el control remoto de facil
operacion, con el cual el usuario puede
hacer cualquier movimiento seleccionando
el eje requerido usando los dos joysticks.
La seleccion actual del eje se identifica
facilmente por el icono sobre la tecla.

¢ Usa un puerto USB para la comunicacién
con la unidad (opcional) de Procesamiento
/ Andlisis de datos

=

Datos Técnicos:

Eje X1
Intervalo de medicion: 200mm
Resolucion: 0.00625um

Método de medicion: Holoescala laser
Velocidad de conduccion: Max. 40mmy/s (en modo CNC)
0 - 40mm/s (modo de control con
joystick)
Velocidad de medicién: 0.02 - 0.2mm/s (rugosidad
superficial)
0.02 - 2mm/s (forma/contorno)
Direccion de medicion: Direccion avance / retroceso
Linealidad de recorrido: (0.1+0.0015L)um con palpador
estandar
(0.2+0.0015L)um con palpador largo 2X
Linealidad de recorrido: (0.05+0.0003L)um con palpador estandar
(0.1+0.0015L)um con palpador largo 2X
Error del desplazamiento lineal (20°C): £(0.3+0.002L)um

Error del desplazamiento lineal (20°C): +(0.16+0.001L)um
L = Longitud de medicion (mm)
Eje 21

Intervalo de medicion: 12mm (con palpador estandar)
24mm (con palpador largo 2X)
0.001pm (con palpador estandar)
0.002pm (con palpador largo 2X)
Palpador arriba/abajo: Movimiento en arco

Método de medicion: Holoescala laser

Error del desplazamiento lineal (20°C): £(0.3+10.02HI)um
Error del desplazamiento lineal (20°C): +(0.07+10.02HI)um

H = Altura de medicion (mm)
Fuerza de medicién: 4mN (con palpador estandar)
) 0.75mN (con palpador largo 2X)
Angulo trazable: ~ 60° ascendente, 60° descendente
(Dependiendo de la condicion de la superficie de la pieza)
Punta del palpador: Radio: 5pm, angulo: 40°, diamante
(bola del palpador) (Radio: 0.25mm, zafiro)
Cara del palpador:  Hacia abajo
Eje Z2 (columna)
Intervalo de medicién: 300mm (500mm: tipo columna alta)
Resolucion: 0.05um
Método de medicion: Codificador lineal tipo reflectivo
Velocidad de conduccion: Méax. 200mm/s (en modo CNC)
0 - 50mm/s (en modo control con
joystick)
Tamario de la base (A x L): 750 x 600mm
Material base: Granito
Dimensiones (A x L x Alt): 800 x 620 x 1000mm
(800 x 620 x 1200mm: tipo columna alta)
Peso: 240kg (250kg: tipo columna alta)
*CS-H5000CNC

Main Unit Esta maquina incorpora un sistema de reubicacion
EIUAL (sistema de deteccion de reubicacion), que deshabilita
Startup System | |5 gperacion cuando una vibracion inesperada

se aplica o la maquina se reubica. Contacte al
representante de Mitutoyo més cercano antes de
reubicar esta maquina después de su instalacion
inicial. Referirse a la pagina 8 para detalles.

Resolucién:

Mihdtoyo

Referirse al folleto (E4284) de la serie CNC de
Instrumentos de Medicion para mas detalles.
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MICAT

Mitutoyo Intelligent Computer Aided Technology
the standard in world
metrology software
FORM

Software Opcional

FORMTRACEPAK

Permite controlar la mesa opcional del eje Y conducida
por motor y a la mesa giratoria para realizar una medicién
automatizada eficientemente. También puede realizar

la evaluacion del contorno que permite el analisis libre

de las diferencias de nivel, 4ngulo, paso, area y otras
caracteristicas basandose en los datos de la rugosidad
superficial. Adicionalmente se pueden crear reportes de
inspeccion estableciendo el formato de impresion adecuado
a requerimientos particulares.

by e — Pantalla para medicion
ey 2 ¢ de contomo

£

e

- o |

o G |

[z armon |

- T © - - E-

Pantalla de medicion de =&
rugosidad superficial

]
i)
I 5
|
.ﬁl' — —E‘ :‘_;- "';;L[ m
ASPHERICALPAK
Programa para andlisis de lentes
asféricos
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12AAD544: Palpador de bola de longitud estandar

107

ESPECIFICACIONES
Modelo No. (CS-5000CNC (CS-5000CNC (CS-5000CNC (CS-5000CNC
Codigo No. (100V - 120V) 525-721-1 525-722-1 525-723-1 525-724-1
Intervalo de medicion del eje X1 200mm 200mm 200mm 200mm
Recorrido vertical del eje 22 300mm 300mm 300mm 300mm
Unidad mesa del eje Y — — Instalada Instalada
Unidad del eje o — Instalada — Instalada
Modelo No. (CS-5000CNC (CS-5000CNC (CS-5000CNC (CS-5000CNC
Codigo No. (100V - 120V) 525-741-1 525-742-1 525-743-1 525-744-1
Intervalo de medicion del eje X1 200mm 200mm 200mm 200mm
Recorrido vertical del eje 72 500mm 500mm 500mm 500mm
Unidad mesa del eje Y — — Instalada Instalada
Unidad del eje o — Instalada — Instalada
Modelo No. (CS-H5000CNC (CS-H5000CNC
Codigo No. (100V - 120V) 525-761-1 525-763-1
Intervalo de medicion del eje X1 200mm 200mm
Recorrido vertical del eje 72 300mm 300mm
Unidad mesa del eje Y — Instalada
Unidad del eje o — —
Palpadores
12AAJ037: Palpador de longitud estandar (radio de la punta: 5um) g
niaaa: mm
1 107 o ———
745 . 31 i
ENZE ﬂ:l_fr__,_ |
? & CIV Rz N
= Adaptador  Detector

12AAD651: Palpador de longitud estandar para

agujeros pequeios

106.6
06 745 L (315)

A | 2
@ [
' wl I

-1 =]

3595 =
A 65.95

12AAD652: Palpador de longitud estandar para

1 74.5 )
a1 I3 06
?EI_'m.z T £ e
©0.5mm ball 356?.595 @ S
A
12AAJ039: Palpador de longitud doble
(radio de la punta: 5um)
187
1 1545 (315
8| N | JE’: 0.4
| lot2’ ~ 2] e
=l 11595 °
40° 145.95

12AAG155: Palpador de longitud doble

(radio de la punta: 2um)
187
1 154.5 (31.5)
g il
J To E N
=l 11595
60° 14595

12AAD546: Palpador de bola de longitud doble

1

87

1 154.5

115.95

20.5mm ball, 145.95

agujeros muy pequerios

106.4
04 74.5 EE)
10 Q IEW
U ~i b U7
6| =
3595 =
A 6595

12AAD653: Palpador excéntrico de longitud estandar
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Palpadores Opcionales para
Medicion de Rugosidad Superficial

Compatible con SV-2000, SV-3000, SV-3100, SV-3000CNC, SV-M3000CNC,
SV-C3100, SV-C4100, SV-C3100CNC y SV-C4100CNC

S —

1.5 10 £ 14 Detector (0.75mN): 178-396-2 pE— _
= 5 Detector (4mN): 178-397-2 I =
[ :?: 1 i - @I
Adaptador Detector Varillas de extension
12AAB355 (12AAG202: 50mm, 12AAG203: 100mm)
Palpadores Unidad: mm
Estandar w7 12AAE882 (1m)* Longitud 2X para agujeros profundos
09 37.7 12AAE924 (1pm)** 94.7
A 12AAC731 2um)* 87.7 ‘ 12AAE898 (2um)*
‘ a ———  12AAB403 (5um)** 12AAE914 (5pm)**
Cddigo de ;ﬁk N < 12AAB415 (1 Opm)** () Radio de la punta
color i , § 12AAE883 (250um) ***Angulo de la punta 60"
DethleA 21.2 (') Radio de a punta - Angulo de la punta 90°
60°/90° *Angulo de la punta 60°
**Angulo de la punta 90"
Para agujeros pequenos Para agujeros pequenos/Longitud 2X para agujeros profundos
06, 94.7 |
06 444 i 06 87.7
3 06 37.7 = P ; ‘
= e 12AAC732 (2um)* 206 N N ‘
K Niws 3@ o 3 12AAB404 (5um)* : N
- 2 My ~ * % Detalle-A £
— 12AAB416 (10um) ctalle sfe f 3 f 12AAE892 (2um)*
60790° () Radio de la punta A S i
j ~ /codigode , Angulo de la punta 60 12AAE908 (5um)
Detalle-A A = 9 **Angu\o de la punta 90° () Radio de la punta
(5=5/1) color *Angulo de la punta 60°
**Angulo de la punta 90°
Para agujeros muy pequeios Para agujeros pequefnos
M 442 93.8
“‘%Tz e 12AAC733 (2um)* o || 12AAE884 (0.8mm)
n N 12AAB405 (5um)** () Radio de la punta
e N206 ~ i T ~ 12AAB417 (10pm)**
60°7/90° ) () Radio de la punta
DetalleA A/ @ \ Codigo de *Angulo de la punta 60°
(S=5/1) S color **Angulo de la punta 90°
Para agujeros diminutos
04 44.2
g{zz I 12AAC734 2um)* 12AAES85 (0.25mm)
20.3 ) 0 3 12AAB406 (5um)** () Radio de la punta
el o || ENL_ ° 12AAB418 (10um)** bola 005/
607/90° ° % () Radio de la punta =}
Detalle-A A/ i [ codigode  *Angulo dela punta 60" °l Detalle-A
(5=5/1) = olor **Angulo de la punta 90
Para agujeros profundos (longitud 2X,3X) Para agujeros pequenos ranurados
94.7 1447
09 | 87.7 0.9 137.7 0.6 94.4 |
Codigo de ‘ A Cédigo de A 06 87.7 ‘
color ot =4 = e color i\o T = = © ) 45
i 512 3 12% 3 00.6 %J { I B i
! . ' a1.
Detalle-A 6;;90“ Detalle-A 0100 Detalle-A ﬁj % %
palpador 2x palpador 3x 12AAE938 (2um)*
12AAC740 (2um)* 12AAC741 (2um)* 12AAE940 (Sum)**
12AAB413 (Spm)** 12AAB414 (Sum)** () Radio de la punta
12AAB425 (10um)** 12AAB426 (10um)** *Angulo de la punta 60"
() Radio de la punta () Radio de la punta **Angulo de la punta 90
*Angulo de la punta 60" *Angulo de la punta 60"
**Angulo de la punta 90° **Angulo de la punta 90°
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Palpadores Unidad: mm

Para ranura profunda (10mm2147

Codigo de
color

Detalle-A

0.9 37.7

5| A
| IN- W
607/90°

22.4

12AAC735 (2um)*
12AAB409 (5um)**
12AAB421 (10um)**
() Radio de la punta
*Angulo de la punta 60°

**Angulo de la punta 90°

Para ranura profunda (20mm)/longitud 2X para agujero profundo

‘ 952

! | _21.2

12AAE893 (2um)*
12AAE909 (5pm)**
() Radio de la punta

*Angulo de la punta 60°
**Angulo de la punta 90°

Para ranura profunda (20mm)

Codigo de
color

i
Detalle-A

0.9
e

e —
N
e 377
~ 447

12AAC736 (2um)*
12AAB408 (5um)**

12AAB420 (10pm)**

(') Radio de la punta
*Angulo de la punta 60°

**Angulo de la punta 90°

Para ranura profunda (40mm)

43.8
42.6

12AAE895 (2pm)*

12AAE911 (Spm)**

() Radio de la punta
*Angulo de la punta 60"
**Angulo de la punta 90°

Codigo de
: color
Detalle-A

m
™

12AAC737 (2um)*
12AAB407 (Sum)**
12AAB419 (10um)**

(') Radio de la punta
*Angulo de la punta 60°

**Angulo de la punta 90°

Para ranura profunda (30mm)/longitud 2X para agujero profundo
93.8

87.7

36.5
35

5.2

212

12AAE894 (2um)*
12AAE910 (5pm)**
() Radio de la punta
*Angulo de la punta 60°
**Angulo de la punta 90°

Para dientes de engrane

< 2.
©|

Pt

%ﬁd 2
color

Detalle-A

/@ A N
o7 9

0°

12AAB339 (2um)*
12AAB410 (Sum)**
12AAB422 (10um)**

() Radio de la punta
*Angulo de la punta 60"

**Angulo de la punta 90°

Para diente de engrane/longitud 2X para agujero profundo

93.8

87.7

/\‘a

7/
/)
/)

23

6>

36.5
35

12AAE896 (2jm)*
12AAE912 (5pm)**
() Radio de la punta
*Angulo de la punta 60°
**Angulo de la punta 90°

Para ondulacion superficial de circulo rodante Para ondulacion de circulo rodante/longitud 2X para agujero profundo

44.7 94.7 |
37.7 .

05, | 12AAB338 (0.8mm) 09 | 87 | ‘ 12AAES86 (0.25mm)
wt ~ ====—=—==| () Radio de la punta I L () Radio de la punta
e Bola 91588 ] o1 N

g e :

Detector de punt

a de navaja

Para esquina de agujeros/longitud 2X para agujero profundo

44.7
0 [ s 12AACT38 (2m)* — 12AAE897 (2um)*
Codigode 2 12AAB411 (Spm)** 12AAE913 (5pm)**
color © \ = == 12AAB423 (10um)** () Radio de la punta
ﬁ = i 3 () Radio de la punta :engulo de la punta 60°
g12 © *Angulo de la punta 60° Angulo de la punta 90°
‘ 607/90° **Angulo de la punta 90"
Detalle-A
Brazo excéntrico 52

<
10

N
S}

Codigo de
color

Y
Detalle-A

12AAC739 (2um)*
12AAB412 (Sum)**

12AAB424 (10pm)**

(') Radio de la punta
*Angulo de la punta 60°

**Angulo de la punta 90°

Mitutoyo Mexicana, S.A. de C.V. Derechos Reservados © 2010
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12AAE899 (2um)*
12AAE915 (5pm)**
() Radio de la punta

*Angulo de la punta 60"
**Angulo de la punta 90°
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Accesorios Opcionales para Medicion Automatica

Compatible con SV-3100, SV-C3100, SV-C4100 y Modelos CNC

Mesa del eje Y*: 178-097
Permite medicién automatica eficiente de maltiples
piezas alineadas y medicién de multiples puntos sobre

una misma superficie
* Disponible como un accesorio

Mesa eje 61: 12AAD975*

Para medicién eficiente en las direcciones axial/
transversal. Cuando se mide una pieza cilindrica, se
puede realizar alineacién automatica en combinacion

con la mesa del eje Y
*Placa para montaje del eje 61 (12AAE630) se requiere cuando se instala
directamente sobre la base del SV-3100.

Intervalo de recorrido 200mm

Resolucion 0.05um

Error de posicionado £3um wY

Velocidad de conduccion Max. 80mm/s

Carga méxima 50kg Desplazamiento 360°

Peso 28kg Resolucién 0.004°
Carga maxima 12kg
Velocidad de giro Max. 10°/s

Mesa eje 02: 178-078* Peso 7kg

Pueden medirse multiples puntos sobre una pieza
cilindrica y medir automaticamente el lado frontal/

trasero
*Se requiere la placa para montaje del eje 62 (12AAE718) cuando se instala
directamente sobre la base del SV-3100

Mesa autonivelante: 178-087

Esta es una mesa que realiza nivelado completamente
automatico cuando empieza la medicion, liberando

al usuario de esta problematica operacion. El

nivelado completamente automético se puede hacer
rapidamente por cualquiera. Adicionalmente la
operacién es facil y confiable.

Desplazamiento 360°

Resolucion 0.0072°

Carga méaxima 4kg

(momento de carga) (343 Necm 0 menos)

Velocidad de giro Méx. 18%/s Ajuste del angulo de e

Peso 5kg inclinacion
Carga maxima 7kg
Dimensiones de la mesa 130 x 100mm

Mordaza rapida: 211-032 Peso 3.5k

Esta mordaza rapida es Util cuando se miden piezas
pequenas. Pueden sujetarse facilmente con el anillo
moleteado.

Intervalo de _Por interior Diam. ext.: g1 - g36mm

retencion  Por interior Diam. int: @14 - g70m
Por exterior Diam. ext.: @1 - g75mm

Dimensiones 2118 x41Tmm

Peso 1.2kg

Micro-mordaza: 211-031

Esta mordaza es adecuada para sujetar piezas con
didmetro extra pequerio (1mm o menos), que no
pueden sujetarse con las mordazas centrantes.

Intervalo de retencion Diam. ext.: 0 - @1.5mm

Dimensiones 2118 x 48.5mm

Peso

0.6kg

Ejemplos de combinaciones 6ptimas de
accesorios para modelos CNC

Accesorio opcional

Funcion

Mesa del
ejeY

Mesa 61

Mesa 62

Nivelado automatico

Alineacién automatica
(Patente registrada: Japon)

Medicién de mdltiples piezas
en lote

Medicién en la direccion del
eje Y

Medicién oblicua en el plano
XY * %

Medicién/evaluacion de
rugosidad 3D en exterior **

®e o o > o

Medicién de mdltiples piezas
en la direccion del eje Y
(Posicionadas en la direccién
del eje Y)

Medicion de mltiples
piezas en la direccién radial
(Posicionadas en la direccién
de giro del plano XY)

Seguimiento de medicién en
la direccion del eje Z *

Medicion de superficie
inclinada en la direccion del
gje X

Medicion de agujero inclinado
en la direccion del eje X

Medicién mltiple de lineas
generatrices en cilindros

Medicion de superficie
superior e inferior

Posicionado por giro de
piezas grandes ***

Medicién arriba/abajo y
enfrente/atras de piezas
grandes ***

*:  Aplicable sélo para medicion de forma/contorno
**: Aplicable s6lo para medicion de rugosidad superficial
*** : Aplicable solo para SV-M3000CNC




Accesorios Opcionales para Surftest / Formtracer

Compatible con Modelos de Escritorio de Surftest y Formtracer

Mesa de ajuste en 3 ejes
Esta mesa ayuda a hacer los ajustes de alineacion
requeridos cuando se miden superficies cilindricas.

Funcion de Mesa 6 grande  |Sujetador de ; ; ’
inclinacion de detector tipo Las correcciones para el angulo de paso y el angulo
unidad conductora giratorio de giro se determinan en una medicion preliminar

(Patente pendiente: Japn)

y las cabezas micrométricas Digimatic se ajustan
consecuentemente. Una superficie plana en una pieza
también se pueden nivelar con esta mesa.

178-047

_ _ Alineado T ———
o
) e
— — Direccion transversal —_—
= —
\Linea de eje Swpvel Campges 91505

Tnaclbmn (™ Sarsivani {1 WK
B

P g g
Perfiles Registrados .‘ — RN RCH I 7|
o T I LN g g Sl
\ v Nt W pY T 4_ -—lb—

Mesa de nivelacion

178-043-1 (mm),

178-053-1 (pulg)

* Mesa superior: 130 x
100mm

¢ Intervalo de nivelacién: +

Mesa digital de

nivelacion

178-042-1 (mm)

* Mesa superior: 130 x
100mm

¢ Intervalo de nivelacion: +

Mesa de nivelacion

178-016

* Mesa superior: 130 x
100mm

« Intervalo de nivelacion: +
1.5°

Soporte para
calibracion
12AAG175

Para montar el patrén de
rugosidad o escalonado
durante la calibracion.

o T T 1.5° 1.5 * Altura: 40mm
¢ Recorrido XY: £12.5mm o Recorrido XY: +12.5mm s
° - - . \ : \'\\\ =
% " } <
_ _ _ gt }
= L
_ _ _ # 9
- . _ I
— — ® . .
Bloque V Prensa Mesa con recorrido XY ~ Mesa con recorrido XY
998291 178-019 218-001 (mm), 218-041 (mm),
@®: Esencial A:Mejor si se tiene * Didmetro de la pieza:  Tamafio maximo de la 218-011 (pulg) 218-051 (pulg)
[ e Tmm a 160mm pieza: 36mm * Mesa superior: 280 x  Mesa superior: 280 x

* Se puede montar sobre
una mesa de nivelacion

¢ Se puede montar sobre
una mesa de nivelacion.

180mm
¢ Recorrido XY: 100 x 50mm

152mm
¢ Recorrido XY: 50 x 25mm

tl | 172-23& 172-378
&% Wn' DI ==y '\ﬁ L g

Prensa giratoria ~ Soporte Aumento Soporte entre  Soporte con  Bloque V con
218-003 entre centros para soportar  centros girato- abrazadera abrazadera
*Tipo dos 172142 centros rio 176-107 172-234,
mordazas * Diam. méx. de 172-143 172-197 ¢ Usado con una 172-378
deslinglesl pieza: 120mm o Usado con o Di4m. max. de mesa XY 0 fija. * Usado con una
*Tamafio max. de e Aumento soporte entre pieza: 80mm* o Altura méx. de mesa XY o fija.
pieza: g60mm de 60mm es Centros. ¥ 65mm cuando se pieza: 35mm * Didm. max. de
¢ Lectura minima: opcional o Didm. max. de giral0° ) pieza:
r pieza: 240mm  * Longitud max. de 50mm (172-234),
pieza: 140mm 25mm (172-378)
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Contracer CV-1000 / CV-2000

SERIE 218 — Instrumentos de Medicion de Contorno

CARACTERISTICAS
* La escala digital en arco montada en la « Esta disponible un sistema de andlisis de
unidad detectora del eje Z. Esto da una datos (sistema de computadora personaly  Datos Técnicos
gran variedad de mediciones con gran software del Formpak-1000). Eje|>t<1 N ——
resolucion. No més dependencia en la T o o (CV-2000)
amplificacion de la medicion Disgrama del sistema Resolucion: ~ 0.2um .
~ CN-1000 Método de medicién: Codificador lineal tipo reflectivo
) _ CV-2000 Velocidad de conduccion: 0.2, Tmmy/s y manual
— j:/ Velocidad de medicion: 0.2, 0.5mm/s
P Direclcié)nddde Pediciég: Hacia atrés ( :
Computadora Linealidad del recorrido: 3.5um/50mm (CV-1000),
Persoral | 3.5um/100mm (CV-2000)
*con el eje X en orientacion horizontal
.  Fon Error de desplazamiento lineal: £(3.5+2L/100)um
W | * | = Longitud recorrida (mm)
— Intervalo de inclinacién: £45° (CV-2000)
Eje 22 (columna, sélo CV-2000) .
CV-200084 con sistema de Tipo de columna: ~ Conducida con motor (tipo S4) o

Manual (tipo M4)
Recorrido vertical: ~ 250mm (tipo S4), 320mm (tipo M4)
Resolucion: 0.2um (tipo S4)
Método de medicion: Codificador lineal ABSOLUTE (tipo S4)
Velocidad de conduccion: 0 - 5mm/s y manual

computadora personal y software

Eje Z1 (unidad detectora)
Intervalo de medicion: 25mm (CV-1000) 6

o 40mm (CV-2000)
Resolucién: 0.4um (CV-1000) 6 0.5um (CV-2000)
Método de medicion: Codificador para arco
Conectado a una computadora personal, Error del +(3.5+4H25)um
Alic desplazamiento *H: Altura de medicion desde la
CV-2000M4 con sistema de el programa de andlisis d.e Conto.mo lineal (a 20°C): posicion horizontal (mm)
computadora personal y software FORMPAK-1000 proporciona varios modos Operacion del palpador arriba/abajo: Movimiento en arco
* T. de medicidon y analisis Cara del palpador:  Hacia abajo
' Fuerza de medicion: 10 - 30mN

Angulo trazable:  Ascendente: 77°, descendente: 87°
(usando el palpador estandar proporcionado y
dependiendo de la rugosidad de la superficie)

Punta del palpador Radio: 25um, punta de carburo

Tamano de la base (A x Alt): 750 x 600mm (CV-2000)
Material de la base:  Granito (CV-2000)

Peso: 5kg (CV-1000N2),

115.8kg (CV-2000M4),

124kg ?CV-200054)
Alimentacion: 100 - 240VAC +10%, 50/60Hz

Consumo de energia:  150W (sélo unidad principal)

Escala en arco para el eje Z

Dispositivo de emision de luz

EI CV-1000 es portatil y se puede llevar al
area de produccién para la medicién de
piezas grandes.

CV-1000N2 se puede montar al CV-1000N2 con sistema de
soporte de columna computadora personal y software
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Accesorios Opcionales ESPECIFICACIONES
218-024:  Soporte de columna para CV-1000

(recorrido vertical: 250mm, inclinacion: £45°) Modelo No. CV-1000N2 CV-2000M4 CV-200054
218-001:  Mesa XY (intervalo XY: 100 x 50mm) Codigo No. (pulg/mm) 218-621A 218-641A 218-642A
218-011:  Mesa XY (intervalo XY: 4pulg. x 2pulg.) = -
218-081:  Mesa XY (intervalo XY: 50 x 25mm) Intervalo de medicion del eje X1 50mm 100mm 100mm
218-051:  Mesa XY (intervalo XY: 2pulg. x 1pulg.) Intervalo de medicion del ejeZ1 | 25mm 40mm 40mm
218-002:  Mesa fija Recorrido vertical del eje 72 = 320mm 350mm

176-107:  Soporte con abrazadera
218-003:  Prensa giratoria (tipo trabajo pesado)
172-144:  Prensa giratoria
172-234:  Bloque V con abrazadera

(Didmetro méaximo de la pieza.: 50mm)
172-378:  Bloque V con sujetador

(Didmetro méaximo de la pieza.: 25mm)
172-197:  Soporte entre centros giratorio
172-142:  Soporte entre centros
172-143:  Aumento para soporte DIAGRAMA DEL SISTEMA
178-023:  Aislante de vibracion
178-024:  Soporte para aislante de vibracion
998862: Unidad de perno patron para calibracion (mm)
998861:  Unidad de perno patrén para calibracion (pulg) Contracer CV-1000

3 Brazos y palpadores (Véase la pagina 336)
El sufijo A en el codigo indica 120V AC

El sufijo A en el codigo indica 120V AC

Contracer

- >
CV-2000 >

178-023

178-024 I

’218-041 (mm)
218-051 (pulg)

\@.ﬂf‘ )
) ’0)]’

218-003 172-144 172-142

|

172-143
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Contracer CV-3100/ CV-4100

SERIE 218 — Instrumentos de Medicion de Contorno

CARACTERISTICAS

¢ Velocidad de conduccién draméaticamente
incrementada (eje X: 80 mm/s, eje Z2: 20
mm/s) reduce mucho el tiempo total de
medicion.

¢ Con el propésito de mantener la
especificacion de linealidad del recorrido
por un periodo largo de tiempo, Mitutoyo
adopt6 guias de ceramica con gran
rigidez que combinan las caracteristicas
de pequefio cambio a través del tiempo y
excelente resistencia a la abrasion.

o Con el soporte de una gran variedad de
periféricos opcionales disefiados para
usarse con los modelos CNC permite la
medicion CNC simplificada.

¢ 3 unidad conductora (gje X) y columna
(eje Z2) estan equipados con codificador
lineal de alta exactitud (tipo ABS en el
gje Z2). Esto mejora la reproducibilidad
de la medicién automatica continua de
pequerios agujeros en la direccién vertical
y mediciones repetidas de partes que son
dificiles de posicionar.

o Error del eje X: £(0.8+0.01L)um
Error del eje Z1: £(0.8+10.5HI/25)um*
Disefiado para manejar piezas que

requieren alta exactitud.

*Tipos CV-410054, H4, W4
L = Longitud recorrida, H = Altura de medicion (mm)

332

CV-310054 con computadora
personal software

¢ La unidad conductora de la serie CV-4100
esta equipada con un detector Laser
Hologage dando excelente intervalo corto/
largo de exactitud y resolucion en el eje
Z1 (vertical).

Principio de Operacion

Detector
Divisor de haz
Espejo C‘
%ejo

La tecnologfa innovativa
Laser Hologage de Mitutoyo
Escala proporciona una exactitud

cercana al grado interferémetro
g/ Espejo

usando el fenémeno de luz
Bivisor de haz d\fractaqa, acoplada con una
resolucién de 0.05um sobre
todo el intervalo de deteccion
de 50mm.

Funcion Automatica de Medicion

¢ Con el soporte para una amplia variedad
de perifericos opcionales disefiados para
usarse con los modelos CNC permite la

medicién automatica.

Usando la mesa
giratoria 01

Diodo Laser

Usando la mesa Y

S 4
Usando la mesa giratoria 62

Datos Técnicos

Eje X
Intervalo de medicion: 100mm ¢ 200mm
Resolucion: 0.05um

Oy
Método de medicion: Codificador lineal tipo reflectivo
Velocidad de conduccion: 80mm/s y manual
Velocidad de medicion: 0.02 - 5mm/s
Direccion de medicion: Avance/retroceso
Linealidad del recorrido: 0.8um/100mm, 2um/200mm

*con el eje X en orientacion horizontal
£(140.01L)um (CV-310054, H4,W4)
+(0.8+0.010)um (CV-410054, H4, W4)
+(1+0.02L)um (CV-3100S8, H8, W8)
£(0.8+0.02L)um (CV-4100S8, H8, W8)

* | = Longitud de desplazamiento (mm)
Intervalo de inclinacion: +45°

Error del
desplazamiento
lineal (a 20°C)

Eje 22 (columna)
Recorrido vertical: ~ 300mm 6 500mm
Resolucion: Tum
Método de medicién: Codificador lineal ABSOLUTE
Velocidad de conduccion: 0 - 20mm/s y manual
Eje Z1 (unidad detectora)
Intervalo de medicion: £25mm
Resolucion: 0.2um (serie CV-3100),
0.05um (serie CV-4100)
Método de medicion: Codificador lineal (serie CV-3100),
laser hologage (serie CV-4100)
+(2+14HI/100)um (serie CV-3100)
+(0.8+12HI/100)um (serie CV-4100)
*H: Altura de medicion desde la posicion
horizontal (mm)
Operacion del palpador arriba/abajo: Movimiento en arco
Cara del palpador:  Hacia arriba/abajo
Fuerza de medicion: 30mN
Angulo trazable:  Ascendente: 77°, descendente: 87°
(usando el palpador estandar proporcionado y
dependiendo de la rugosidad superficial)
Punta del palpador Radio: 25um, punta de carburo
Tamano de la base (A x Alt): 750 x 600mm 6 1000 x 450mm

Error del
desplazamiento
lineal (a 20°C):

Material de la base:  Granito
Peso
Unidad principal: ~ 140kg (54), 150kg (H4), 155kg (W4)

145kg (S8), 155kg (H8), 220kg (W8)
Unidad controladora: 14kg
Caja del control remoto: 0.9kg
Alimentacion: 100 - 240VAC +10%, 50/60Hz
Consumo de energia: 400W (sélo unidad principal)

Funcion de Calibracion Colectiva

¢ Un dispositivo dedicado de calibracion permite
al usuario calibrar el instrumento para la
ganancia del eje Z, simetrfa, radio de punta del
palpador, etc., en un sélo procedimiento.
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MiICAT

ESPECIFICACIONES

Mitto tlient Compute Aded Technclogy Modelo No. CV-310054 CV-3100H4 Cv-3100w4
the standard in world Codigo No. (pulg/mm) 218-431A 218-432A 218-433A
metrology software Modelo No. CV-410054 CV-4100H4 CV-4100W4
FORM Codigo No. (pulg/mm) 218-471A 218-472A 218-473A

. Intervalo de medicion 100mm 100mm 100mm
Software Opcional del eje X1
FORMPAK-1000 Recorrido 300mm columna 500mm columna 500mm columna
S pantalla de control vertical motorizada motorizada motorizada
=Re RTINS de medicion Tamario de la base de granito (A xL) 600 x 450mm 600 x 450mm 1000 x 450mm
r . d
N Wl Dimensiones (unidad principal, 741 x 450 x 905mm 741 x 450 x 1105mm 1118 x450 x 1111mm
+[‘. AxLxAlt)
: Peso (unidad principal) 140kg 150kg 220kg
= ‘:'E..__ — Modelo No. CV-3100S8 CV-3100H8 CV-3100W8
N Codigo No. (pulg/mm) 218-436A 218-437A 218-438A
ot b - Panta”?,de andlisis Modelo No. CV-410058 CV-4100H8 CV-4100W8
= g delpertl Cédigo No. (pulg/mm) 218-471A 218-472A 218-473A
e AT Intervalo de medicién del eje X1 200mm 200mm 200mm
f - TR Recorrido vertical 300mm columna 500mm columna 500mm columna
{ Feis motorizada motorizada motorizada
i — . : Tamao de la base de granito (A x L) 600 x 450mm 600 x 450mm 1000 x 450mm
= L Dimensiones (unidad principal, 741 x 450 x 905mm 767 x 450 x 1105mm | 1144 x450x 1111mm
i = Rk lieiorime'en AxLxAlt)
Peso (unidad principal) 140kg 150kg 220kg
E - T = El sufijo A en el codigo indica 120V AC
Bl h
- = b . . .
n =z ik ® Una variedad de modelos disponible para
prs o a7 los requerimientos de medicion
e
Fundion de creacion de el CV-310084 / CV-410054 CV-310088 / CV-410058
eportes Lt . .
il 3 Pl | Intervalo del recorrido: 100mm Intervalo del recorrido: 200mm
E; B = Recorrido vertical: 300mm recorrido vertical: 300mm
-y 7 Tamaiio de la base (A x L): 600 x 450mm Tamanio de la base (A x L): 600 x 450mm
Material de la base: Granito Material de la base: Granito
Funcion de aplicacion o —
automética de Circulo/ 'ﬁfm.f-.r""‘_‘“__if =l
Linea i TIa
=k
) o ' CV-3100H4 / CV-4100H4 CV-3100H8 / CV-4100H8
(Fjungl(;n de composicidn Intervalo del recorrido: 100mm Intervalo del recorrido: 200mm
a0 Recorrido vertical: 500mm Recorrido vertical: 500mm
Tamano de la base (A x L): 600 x 450mm Tamano de la base (A x L): 600 x 450mm

Material de la base: Granito Material de la base: Granito

sl

CV-3100W4 / CV-4100W4

Intervalo del recorrido: 100mm
Recorrido vertical: 500mm

Tamaiio de la base (A x L): 1000 x 450mm
Material de la base: Granito

CV-3100wW8 / CV-4100W8
Intervalo del recorrido: 200mm
Recorrido vertical: 500mm

Tamafio de la base (A x L): 1000 x 450mm
Material de la base: Granito

Mikutoyo

Referirse al folleto (E4293) de la serie CV-3100
/4100 para mas detalles.

Mitutoyo Mexicana, S.A. de C.V. Derechos Reservados © 2010




Contracer Extreme CV-3000CNC / CV-4000CNC

SERIE 218 — Instrumentos CNC para Medicion de Contorno

Datos Técnicos
CV-3000CNC con sistema de Eje X1
computadora personal y software Intervalo de medicién: 200mm
Resolucion: 0.05um

Método de medicion: Codificador lineal tipo reflectivo
Velocidad de conduccion: Méaximo 200mm/s (CNC)
0 - 60mm/s (joystick)
Velocidad de medicion: 0.02 - 2mm/s
Direccion de medicion: Avance/retroceso

Linealidad del recorrido: 2um/200mm
*con el eje X en orientacion horizontal

Error de +(1+41/200)um,
desplazamiento * | = Longitud recorrida (mm)
lineal (a 20°C):

Ee
Angulo de inclinacion: -45° to +10°
Resolucion: 0.000225°

Velocidad de giro: ~ 1rpm
Eje 22 (columnag

Recorrido vertical: -~ 300mm ¢ 500mm

Resolucion: 0.05um

Método de medicion: Codificador lineal tipo reflectivo

Velocidad de conduccion: Maximo 200mm/s (CNC)

0 - 60mm/s (joystick)

Eje Z1 (unidad detectora)

Intervalo de medicién: £25mm

Resolucion: 0.2um (CV-3000CNC),
0.05um (CV-4000CNC)
Método de medicion: Codificador lineal (CV-3000CNC),
laser hologage (CV-40100CNC)
Error de + (2+14H1/100)um (CV-3000CNC)
desplazamiento + (0.8+10.5HI/25)um (CV-4000CNC)
lineal (a 20°C): *H: Altura de medicién desde la posicién

horizontal (mm)
Operacion del palpador Arriba/Abajo: Movimiento en arco
Cara del palpador:  Hacia Arriba/Abajo
Fuerza de medicion: 30mN
Angulo trazable:  Ascendente: 70°, descendente: 70°
(usando el palpador estandar provisto y
dependiendo de la rugosidad de la superficie)
Punta del palpador  Radio: 25um, punta de carburo
Tamano de la base (A x Alt): 750 x 600mm
Material de la base:  Granito

i Peso: 240kg, 250kg (tipo columna alta)
CARACTERISTICAS Alimentacion: ) 100—24,0VAC.110%! 50/60Hz
o |nstrumento CNC de medicion de contorno ¢ Para modelos con mesa del eje Y, es Consumo de energfa: 400W (sélo unidad principal)
/ forma con alta exactitud. posible expandir el intervalo de medicion o . ;
. . . e . , Main Unit Esta maquina incorpora un sistema de reubicacion
*|0s eJes X1,Y, y 72 tienen una velocidad para mU|t|p|eS piezas, etc., a través del STt (sisterna de deteccion de reubicacion), que deshabilita
maxima de conduccion de 200 mmys, posicionado en la direccién del eje Y. e e
lo cual permite el posicionado con alta o Permite la medicion de planos inclinados a representante de Mitutoyo més cercano antes de
. , . / X reubicar esta maquina después de su instalacion
V€|OCIdad que puede reSU|’[ar en un gran traves de| Con‘tr0| S|mu|taneo en 2 e]es en inicial. Referirse a la pagina 8 para detalles.
incremento en la eficiencia en tareas de las direcciones Xy Y.
medicion de multiples perfiles / multiples ¢ Dado que el detector del eje Z1 incorpora
piezas. . . un dispositivo de sequridad anti colision, la - Accesorios opcionales
* Para modelos con el eje a, s posible unidad detectora se para automaticamente  soporte para el aislante de vibracion
realizar la medicion continua sobre aun si su Cuerpo principal colisiona con Mecanismo aislante de vibracion: Resorte por diafragma de aire
e i ineli : : " Frecuencia natural .~ 2.5-3.5Hz
§upQFfIQI?S horizontales e mclmadas, una pieza o dispositivo. ‘ o Mecanismo de amortiguado: Orificio
inclinacion con motor en el eje X1. * Suministrado con una Caja Remota de facil ~ Mecanismo de nivelacion: Control automatico con vélvula
* La unidad conductora de la serie CV- operacion, con la cual el usuario puede ) - mecanicas
. . ! O , Presion del suministro de aire: 390kPa
4000CNC estd equipada con un detecf[or hacer cualquier movimiento seleccionando  Capacidad permisible de carga: 350kg
Laser Hologage dando excelente exactitud el eje requerido usando los dos joysticks. Dimensiones (A x L x Alt): 1000 x 895 x 715mm
y resolucion en el intervalo corto/largo del La seleccion actual del eje identifica Peso: 280kg
el eje Z1 (vertical). facilmente por el icono sobre la tecla Unidad mesa del eje Y
Lo . superior Intervalo de medicién:  200mm
Principio de Operacion p L, ., Lectura minima : 0.05um
¢ La comunicacion con la seccion de Unidad de escala: Codificador lineal tipo reflectivo
Detector Procesam|ento / Anél|s|s de datos es por Velocidad de conduccién: Méx. 200mm/s (CNC)
Divisor de haz dio de USB 0 - 50mm/s (joystick)
Espeio EI medio ae . Capacidad méaxima de carga: 20 kg
\ ) / ¥ Linealidad del recorrido: 0.5um/200mm (rugosidad)
ﬁ Espejo La tecnologia innovativa de 2umy200mm (contorno)
ﬁ Mitutoyo Laser Hologage Error del desplazamiento lineal (a 20°C):

proporciona un grado de
exactitud de interferometro
usando el fenémeno de

+ (2+42L/100) ym, modo contorno

Escala L: dimension entre dos puntos medidos (mm)

Espeio @ Espeio interferencia de luz difractada, DlmeQ5|on entre dos puntos de medicion (mm)
>/ acoplado con una resolucién de Tamano de la mesa: 200 x 200mm
g Divisor de haz 0.05um sobre todo el intervalo Dimensiones (A x L x Alt): 320 x 646 x 105mm
de deteccién de 50mm. Peso: 35kg

Diodo Laser
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MICAT

Mitutoyo Intelligent Computer Aided Technolagy

the standard in world

metrology software
Fzldny ESPECIFICACIONES
Modelo No. CV-3000CNC CV-3000CNC CV-3000CNC CV-3000CNC
Codigo No. (100V - 120V) | 218-521-1 218-522-1 218-523-1 218-524-1
Intervalo de 200mm 200mm 200mm 200mm
medicion del eje X1
Recorrido vertical 300mm 300mm 300mm 300mm
Software Opcional del eje 72
FORMPAK-1000 Unidad mesa del eje Y — — Instalada Instalada
e s Pantalla de control Unidad del eje o — Instalada — Instalada
i i . de medicién Tamafio de la base de 750 x 600mm 750 x 600mm 750 X 600mm 750 x 600mm
il - granito (A x L)
;t Dimensiones (unidad 800x620x1000mm [800x620x1000mm |800x620x1000mm |800x620x1000mm
' principal, A x L x Alt)
m. Peso (unidad principal) 240kg 240kg 240kg 240kg
|2= v
e | W ™ Modelo No. CV-3000CNC CV-3000CNC CV-3000CNC CV-3000CNC
- T Codigo No. (100V - 120V) | 218-541-1 218-542-1 218-543-1 218-544-1
rE— pp— Funcion de analisis Intervalo de medicién del eje | 200mm 200mm 200mm 200mm
e A" de perfi
B gl . . recorrido vertical del eje Z2 | 500mm 500mm 500mm 500mm
Unidad mesa del eje Y — — Instalada Instalada
: — Unidad del eje o — Instalada — Instalada
i <Tamar')wo de la base de granito| 750 x 600mm 750 x 600mm 750 x 600mm 750 x 600mm
e e N AxL
H,‘E,_._ T Di.me.nsilones (unidad 800x620x1000mm |800x620x1000mm |800x620x1000mm |800x620x1000mm
principal,
— AxLxAlt)
E - . A Peso (unidad principal) 250kg 250kg 250kg 250kg
E:_ 1‘? _'; e — El sufijo A en el codigo indica 120V AC
B = = b
=i b “? Modelo No. CV-4000CNC CV-4000CNC CV-4000CNC CV-4000CNC
‘ g- B S = h Codigo No. (100V - 120V) | 218-561-1 218-562-1 218-563-1 218-564-1
e - " fim Intervalo de medicion del eje | 200mm 200mm 200mm 200mm
y ) e X1
r:;glr?gsde creacion de 4. =l Recorrido vertical del eje Z2 | 300mm 300mm 300mm 300mm
] Unidad mesa del eje Y — — Instalada Instalada
E : = ; Unidad del eje a. — Instalada — Instalada
- Tamano de la base de granito| 750 x 600mm 750 x 600mm 750 x 600mm 750 x 600mm
(AxL)
Funcion de aplicacion Dimensiones (unidad 800x620x1000mm |800x620x1000mm |800x620x1000mm |800x620x1000mm
automética de circulo/ E‘fp#‘f—'_ﬁf =Tl principal, (
linea 25 a Ax LxAlt)
Ji 1‘:‘ " Peso (unidad principal) 240kg 240kg 240kg 240kg
i Modelo No. CV-4000CNC CV-4000CNC CV-4000CNC CV-4000CNC
- E T, Codigo No. (100V - 120V) | 218-581-1 218-582-1 218-583-1 218-584-1
wia Intervalo de medicién del eje | 200mm 200mm 200mm 200mm
Funcion de composicion Recorrido vertical del eje Z2 | 500mm 500mm 500mm 500mm
de datos . -
» Unidad mesa del eje Y — — Instalada Instalada
Unidad del eje o = Instalada — Instalada
<Tamar')wo de la base de granito| 750 x 600mm 750 x 600mm 750 x 600mm 750 x 600mm
AxL
Dimensiones (unidad 800x620x1000mm |800x620x1000mm |800x620x1000mm |800x620x1000mm
principal,
AxLxAlt)
Peso (unidad principal) 250kg 250kg 250kg 250kg

El sufijo A en el codigo indica 120V AC

e e o e
e n ey sy e s
P e ey
i e —
—— e

Mitutoyo

Referirse al folleto (E4284) de la serie CNC
Form Measuring Instrument para mas detalles.
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Brazos y Palpadores Opcionales para Medicion de Contorno

Para CV-1000 y CV-2000 Lista de Brazos Aplicables

Nombre del brazo | Cédigo No. | Altura del palpador
compatible

Para agujero pequefio 35111 |H=6m
0 < 28

935112 H=12mm
935113 H=20mm
935114 H =30mm
935115 H=42mm
935116 H=6mm

935117 H=12mm
-'ni=' Tipo excéntrico 935118 H = 20mm
L] 935119 H = 30mm
935120 H = 42mm
Agujero pequeiio | 935110 H=04,1,2.5mm

2 Tipo recto

777777

%
%

Lista de Palpadores Aplicables

TS [ 0T el et T Nombre del palpador | Cédigo No. Altura del

23 23 23 palpador
= = 354882 H = 6mm
& Palpador con un 354883 H = 12mm

. H @ H chaflan punta de 354884 H =20mm
carburo 345885 H = 30mm
Angulo de punta: ~ 12° Angulo de punta: ~ 20° Angulo de punta: ~ 30750°* 354886 H=42mm
Radio de punta: 25um Radio de punta: 25um Radio de punta: 25um 354887 H=6mm
Material de punta: carburo Material de punta: carburo Material de punta: Zgibrgro Palpador en cruz 354888 H=12mm
*diamante punta de carburo ::2:23 : ; ;822
354891 H=42mm
T2ARESGS | =G
o3 o3 o3 Palpadorencono | 12AAE866 | H=12mm

punta de carburo 12AAE867 H =20mm
angulo de la punta 20° | 12AAES68 H=30mm

—
H
354892 H=6mm

12AAES869 H=42mm

—y
h
>

¥ aw

e 20 A i de [ bola 1 Palpador en cono 354893 H=12mm
ngulo de punta: nqulo de punta: ~ 20° iametro de la bola 1mm punta de zafiro =

Radio de punta: ~ 25um R T Material de punta: ~ carburo 4ngulo de la punta 30° 354894 H = 20mm

Material de punta: carburo Radio de punta: 25um Punta de diamante 1322129 H =20mm

Material de punta:  carburo angulo de la punta 50° | 354895 H = 30mm

354896 H=42mm

12AAA566 H=6mm

Para agujero pequefio Para agujero pequefio Para agujero pequefio T 12AAA567 H=12mm
o ,

punta de carburo 12AAA568 H =20mm
angulo de la punta 30° | 12AAA569 H =30mm
12AAA570 H=42mm

354897 H=6mm
Palpad hil 354898 H=12mm
alpador en cuchilla n
N punta de carburo LR AL
7 354900 H = 30mm
932603  12AAEST3 932604  12AAES74 932605  12AAESTS 354901 H = 42mm
Fomadepunta:  Bisdado 207 Fomadepunta:  Bisslado  Cénica fFormadepunta:  Biseldo  Cénica 354902 H=6mm
) por un lado ) por un lado ) por un lado 354903 H=12mm
Angulodepunta:  20° 30 Anguodepunta:  20° 30 Angulodepunta:  20° 30 Palpador con bola 354904 H=20
Radiodepunta; ~ 25um 25um Radiodepunta: ~ 25um 250m Radiodepunta; ~ 25um 25um punta de carburo = 20
Material depunta:  Caburo  Carburo Material depunta:  Carburo Carburo Material de punta:  Cabuo ~ Carburo 354905 H=30mm
354906 H=42mm
Palpador para agujeros | 932693 H=2mm
gequegos puntlad 932694 H = 4mm
€ carbuio unado 1937695 H = 6.5mm

cortado
Palpador para agujeros | 12AAE873 H =2mm
pequefios punta conica | 12AAE874 H=4mm
de carburo 12AAE875  |H=65mm
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Lista de Brazos Aplicables

Nombre del brazo | Cédigo No. | Altura de palpadores
compatibles
12AAE294 | H=6mm
: 12AAE295 | H=12mm
[cieee 996506 | H=20mm
996507 H =30mm
996508 H=42mm
996509 H=6mm
) L 996510 H=12mm
Tipo excéntrico 996511 H=20mm
996512 H=30mm
996513 H=42mm
Aguijero pequefio | 12AAE296 | Punta para agujeros
pequefios

Lista de Palpadores Aplicables

Nombre del palpador | Cédigo No. Altura del
palpador
354882 H=6mm
Palpador con un 354883 H=12mm
chaflan 354884 H =20mm
punta de carburo 345885 H = 30mm
354886 H=42mm
354887 H=6mm
palnad 354888 H=12mm
alpador en cruz -
punta de carburo 354889 )= AT
354890 H = 30mm
354891 H=42mm
12AAE865 H=6mm
Palpador en cono 12AAE866 H=12mm
punta de carburo 12AAE867 H =20mm
angulo de la punta 20° | 12AAES68 H =30mm
12AAE869 H=42mm
354892 H=6mm
Palpador en cono 354893 H=12mm
punta de zafiro 354804 H = 20mm
angulo de la punta 30°
Punta de diamante | 395129 H = 20mm
angulo de la punta 50° | 354895 H =30mm
354896 H=42mm
12AAA566 H=6mm
Palpador en cono 12AAAS67 | H=12mm
punta de carburo 12AAA568 H =20mm
angulo de la punta 30° | 12AAA569 H =30mm
12AAA570 H=42mm
354897 H=6mm
paload hil 354898 H=12mm
alpador en cuchilla n
punta de carburo 354899 = AT
354900 H = 30mm
354901 H=42mm
354902 H=6mm
palnad bol 354903 H=12mm
alpador con bola =
punta de carburo skl )= Al
354905 H =30mm
354906 H=42mm
Palpador para agujeros | 12AAE297 H=2mm
pequer&os b 12AAE298 H=4mm
punta de carburo un 12AAE299 =G5

lado cortado

Mitutoyo Mexicana, S.A. de C.V. Derechos Reservados © 2010

Para CV-3100, CV-4100, CV-3000CNC, CV-4000CNC, SV-C3100, SV-C4100,
SV-C3000CNC y SV-C4000CNC

22422

7//////,,,,4//////4

Biselado por un lado Corte transversal Conica

@3 23

hea he (ab

Angulo de punta: ~ 12° Angulo de punta: ~ 30750°*

Radio de punta: 25pm Radio de punta: 25pm

Material de punta: carburo Material de punta: carburo
zafiro,
*diamante

Angulo de punta: ~ 20°
Radio de punta: 25um
Material de punta: carburo

Conica Cuchilla Bola

23 23
2, i i
i aw § = §
Angulo de punta: ~ 20° Angulo de punta: 20" Diametro de la bola: Tmm
Radio de punta: 25um Ancho de borde: 3mm Material de punta: carburo

Material de punta: carburo Radio de punta: 25um
Material de punta:  carburo

Para agujero pequefo Para agujero pequefo
w PO

: 5'
V///l‘""'{////A
vz X7

12AAE297 12AAE298
Forma de punta:  Biselado por unlado  Forma de punta:  Biselado por un lado
Angulo de punta: 20° Angulo de punta: 20°
Radio de punta: ~ 25um Radio de punta: ~ 25um
Material de punta: Carburo Material de punta: Carburo

>

Para agujero pequefio
>

12AAE299
Forma de punta:  Biselado por un lado
Angulo de punta: 20°
Radio de punta:  25um
Material de punta: Carburo

* Cualquier brazo y palpador diferente a los especificados arriba puede ser hecho bajo orden
especial
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Accesorios Opcionales para Medicion Automatica

Compatible con CV-3100, CV-4100 y Modelos CNC

Mesa del eje Y*: 178-097
Permite la medicién automatica eficiente de maltiples
piezas alineadas y maltiples puntos sobre la superficie

Mesa del eje 61: 12AAD975*
Para una medicion eficiente en las direcciones
axial/transversal. Cuando se miden piezas cilindricas,

Ejemplos de combinaciones 6ptimas de
accesorios para modelos CNC

d . . . 9 " Accesorio opcional|Mesa del|Mesa 61 |Mesa 62
e una pieza. se puede realizar la alineacién automatica en ool
*Disponible como accesorio instalado en fabrica para modelos CNC. combinacion con la mesa del eje Y. ]
*Se requiere la placa de montaje para el eje 61 (12AAE630) cuando se instala
directamente sobre la base del SV-310!
T 1_—'- Funcion
o _ N Alineacion automatica
L : (Patentada : Japon) . B
. ; Medicién de mlltiples piezas A . .
en lote
Medicion de mdltiples piezas
en la direccion del eje Y ° . .
(Posicionadas en la direccién
del eje Y)
i Medicién de mlltiples
. e iezas en direccion radial
Intervalo de recorrido 200mm FPosicionadas en la direccion A ® T
Resolucion _ 0.05um i [E;:: de giro del plano XY)
Error de posicionado £3Um Wy WY ¥ Seguimiento de la medicién
Velocidad de conduccién | Max. 80mm/s i _ en la direccion del eje 2* _ - —
Carga méxima 50kg Desplazamiento 360° Medicion de superficie
Peso 28kg R950|UC|0n_ 0.004° inclinada en la direccion del A — —
Carga maxima 12kg eje X
Velocidad de giro Max. 10%s Medicién dentro de agujero
Mesa del eje 02: 178-078* Peso 7kq inclinado en a direccion del A — —
Permite medir multiples puntos sobre una pieza GER S
clindrica y medicion automatica en los lados frontal/ Medicion de mtiples lineas |~ o — °
posterior. generatrices en cilindro
*Se requiere la placa de montaje para el eje 02 (12AAE718) cuando se instala Mordaza répida: 211-032 Medicion de superficie A . PY

directamente sobre la base del SV-3100.

Desplazamiento 360°

Resolucion 0.0072°

Carga maxima 4kg

(momento de carga) (343 Necm 0 menos)
Velocidad de giro Méx. 18°%/s

Peso 5kg

Esta mordaza es Util cuando se miden piezas
pequenas. Pueden sujetarse facilmente con el anillo
moleteado.

superior e inferior

Posicionado mediante giro de
piezas grandes **

Medicién de piezas grandes
hacia Arriba/abajo y enfrente/
atras **

*: Aplicable sélo para medicion de forma/contorno
**: Aplicable s6lo para SV-M3000CNC

od Por interior Diam. ext.: g1 - g36mm
lrr;{:glgé)n € Por interior D?ém. int.: @14 - g70m
Por exterior Didm. ext.: @1 - g75mm
Dimensiones 2118 x 41mm
Peso 1.2kg

Micromordaza: 211-031

Esta mordaza es adecuada para sujetar didmetros
extra-pequenos de piezas (g1 mm o menos), que no
puden sujetarse con la mordaza rapida.

Intervalo de retencion Diam. ext.: @0 - g1.5mm

Dimensiones 2118 x 48.5mm

Peso

0.6kg

338 ) Q
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Accesorios Opcionales para Contracer / Formtracer

Compatible con Modelos de Escritorio de Contracer y Formtracer

Mesa XY Bloque V con abrazadera Prensa
= - Mesa superior: 280 x 180mm ¢ Usado con mesa XY o fija. * Tamafio max. de pieza: 36mm
Funcion de Mesa 6 Grande  |Sujetador del * ! . X ; i
e gl 8 detector tipo * Recorrido XY: 100 x 50mm * Didm max. de pieza: 50mm (172-234) o pyede ser montada en una mesa
unidad conductora giratorio * Diam max. de pieza: 25mm (172-378) e nivelacion.
EZ;geg)te pendiente: — Referirse a la pag. 363 para mas datos
| g . —_ N “ e
(ofa| & Ko S - .
/ 1 Fi i 5
218-001 (mm) oy o 178019
A - - 218-011 (pulg) 7
- - - * Mesa superior: 280 x 152mm !‘r 172 378 Soporte con abrazadera
* Recorrido XY : 50 x 25mm - ) * Usado co,n .una mesa ),(Y ofia.
T 172-234 o Altura méxima de la pieza:
— — — = 35mm
e * Didmetro de la pieza: Tmm a o
= ! 160mm - .
_ _ _ > * Se puede montar sobre una '
% - mesa de nivelacion -g
218-041 (mm) _ ,
= — — 218-051 (pulg) 176-107 #.N
[ J = = . .
Prensa giratoria
° _ _ * Tipo mordazas deslizables. Soporte entre centros giratorio
* Tamanio max. de pieza: 60mm 938291 ¢ Didmetro max. de la pieza:
* | ectura minima: 1° *
— — — Mesa de nivelacion *65mm cuando gira 10° ,
* Mesa superior: 130 x 100mm * Longitud maxima de la pieza:
- - - * Intervalo de nivelacion: +1.5° 140mm
_ ° _ * Recorrido XY: +12.5mm
‘ S ) - -. by
— — ° 218-003 ,f\ .
* Tipo mordaza deslizable. il L
@: Esencial A: Mejor si se tiene * Tamano max. de pieza: g60mm ':’ﬂ- Soporte entre centros

—: No necesario

Mitutoyo Mexicana, S.A. de C.V. Derechos Reservados © 2010

¢ Lectura minima: 5°

172-144

Mesa de nivelacion

* Mesa superior: 130 x 100mm
¢ Intervalo de nivelacion: +1.5°
¢ Altura: 40mm

178-016

i B

178-043-1 (mm)
178-053-1 (pulg)

Mesa digital para nivelacion

* Mesa superior: 130 x 100mm
¢ Intervalo de nivelacion: +1.5°
¢ Recorrido XY: £12.5mm

178-042-1 (mm)

Mesa de ajuste en tres ejes

178-047

339

Ee

¢ Didmetro méaximo de la pieza:
120mm

¢ Aumento de 60mm
(opcional, 172-143)

7

Aumento para soporte

¢ Usado con soporte entre centros.
* Didmetro maximo de la pieza:
240mm

— T ——
172-143

Mitutoyo




Roundtest RA-10

SERIES 211 — Instrumentos de Medicion de Redondez

Medidor de redondez compacto que combina
una notable relacién costo/desempefio
con capacidades completas de medicion y
operacion amigable para inexpertos.

CARACTERISTICAS

o £l teclado es grande y simple por lo que es
facil para visualizar y entender.

o Funcion para recuperar las condiciones con
una sola tecla:
Las condiciones complejas se almacenan
anticipadamente, listas para recuperarse
cuando se requiera mediante las operacion
de una sola tecla.
Funcién de fijado de cero:
El nivel del detector se puede colocar a
cero (0) con tan sélo presionar una tecla.
Esto libera al usuario de la meticulosa tarea
de posicionar el detector.

o | 35 perillas de operacion para los ajustes
de la direccién vertical (eje ) y direccién

RA-10
con freno del eje X y escala del
eje Z opcionales

Codigo No.: 211-601A
El sufijo A en el cdigo indica 120V AC

Tope eje X opcional

340

radial (eje X) se ha posicionado en el cursor
para una mejor operabilidad.

o A pesar de ser un modelo de bajo costo, la
mesa giratoria con cojinetes de aire ofrece
exactitud de giro de (0.04+6H/10000)um,
por lo que se asegura una exactitud que
se compara bien con los modelos mas
complejos.

¢ La pantalla LCD grande muestra los
resultados de medicién y los perfiles
registrados con facilidad de lectura.

¢ a maquina necesita solamente un
pequefo espacio para instalacién, ya que
su cuerpo compacto integra la unidad
de medicién, el panel de control y la
impresora.

Datos Técnicos

Mesa giratoria

Error de rotacion:  (0.04+6H/10000) F
mm

H Altura del palpador

Velocidad de rotacién: 6rpm

Diametro efectivo de la mesa: @150mm

Didmetro méx. del palpador: @100mm

Didmetro max. de la pieza: @320mm

Peso méx. de la pieza: 10kg

Columna vertical (Eje 2)

Recorrido vertical:  117mm

Altura max. del palpador: 152mm desde lo alto de la

mesa giratoria

Profundidad max. del palpador: 100mm (didmetro

interior min.: @30mm)

Brazo horizontal (X-axis)

Recorrido horizontal:  75mm (Incluyendo una
protuberancia de 25mm al centro
de la mesa giratoria)

Palpador y punta

Intervalo de medicion: £1000um

Fuerza de medicién: 70 hasta 100mN

Punta estandar: ~ 12AAB681, bola de carburo,
@1.6mm

Direccion de medicién: Dos direcciones

Ajuste del angulo de la punta: +45° (con graduaciones)

Unidad de andlisis de datos:
Unidad de procesamiento: Interconstruida
Items de anélisis de datos:
Redondez, Coaxialidad, Concentricidad, Planitud,
Cabeceo circular (radial)

Circulos de referencia para evaluacion de redondez:
LSC, MZC, MIC, MCC

Dispositivo de salida:
impresora térmica interconstruida (impresora externa
opcional)

Amplificacién de salida:

X5 hasta X200,000 (15 pasos)
Reduccion del componente de redondez:
Filtro de paso bajo, filtro de paso de banda
Tipo de filtro:
2CR-75%, 2CR-50%, 2CR-75% (fase corregida),
2CR-50% (fase corregida), Gaussiano, filtro apagado
Valor de cutoff;
15upr, 50upr, 150upr, 500upr, 15-150upr, 15-500upr,
50-500upr
NUmero de secciones de medicion
Seccion 1 hasta 5: Redondez, Coaxialidad, Planitud
Seccion 1 hasta 3: Cabeceo circular (radial)
Seccién 2: Concentricidad
Suministro de aire:
Presién del aire:
Consumo de aire: ~ 30L/min.
Suministro de energfa: 100V AC - 240V AC, 50/60Hz
Dimensiones (A x L x Alt): 450 x 360 x 486mm
Peso: 26kg

390kPa

997090

211-045

4
/

211-013




Accesorios Opcionales DIMENSIONES
211-016:  Semiesfera de referencia
12AAH420: Espaciador para semiesfera de referencia
997090:  Jgo. de bloques patron para calibracion f : .
211-045;  Patron para inspeccion de amplificacion Dln’!e,r,'s,lgnes exteriores
211032 Mordaza répida (Didm. ext.: 1 - 79mm, Diam. I : Area de medicion Unidad: mm
int.: 25 - 69mm)*
211-031:  Micro mordaza (Didm. ext.: 1.5mm max.)*
356038:  Platina auxiliar para piezas de poca altura*
12AAH425: Mesa de alineacion con funcion DAT (mm)
12AAH426: Mesa de alineacion con funcion DAT (pulg/mm)
12AAH427: Mesa de alineacion con cabezas mecanicas
211-052:  Mordaza rapida (Didm. ext.: 1 - 79mm, Diam.
int.: 16 - 69mm)
211-053:  Dispositivo A de blogue V (para g50mm) -
211-054:  Dispositivo B de blogue V (para g50mm)
211-055:  Dispositivo de localizacion por medio de diam.
ext./ Didm. int. (para @50mm)
211-051:  Mordaza colector (Didm. ext.: 0.5 - 10mm) 25, 50 o
12AAH402: Sujetador individual (0.5 - 1.0mm)
12AAH403: Sujetador individual (1.0 - 1.5mm)
12AAH404: Sujetador individual (1.5 - 2.0mm)
12AAH405: Sujetador individual (2.0 - 2.5mm)
12AAH406: Sujetador individual (22.5 - 3.0mm)
12AAH407: Sujetador individual (23.0 - 3.5mm)
12AAH408: Sujetador individual (3.5 - 4.0mm)
( )
( )
( )
( )
( )
(
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12AAH409: Sujetador individual (4.0 - 5.0mm,

12AAH410: Sujetador individual (5.0 - 6.0mm

12AAH411: Sujetador individual (6.0 - 7.0mm,

12AAH412: Sujetador individual (7.0 - 8.0mm

12AAH413: Sujetador individual (28.0 - 9.0mm,

12AAH414: Sujetador individual (9.0 - 10.0mm)

12AAH320: Freno del eje X

12AAH318: Escala del eje Z

938882:  SRA4 (para escala del eje Zy cabeza de la Vista superior de la mesa giratoria Plano de instalacion VEntrada de energia
mesa de alineacion) VEntrada de aire

211-013: Base aislante de vibracion

Puntas intercambiables (Ver pagina 440.)

*So\amente se puede instalar en la mesa de alineacion (12AAH425 / 426 / 427).

20|

25 400 ‘ 25 135 75 115
450 360

Cuatro ranuras concéntricas: W1xD0.5 (932, 260, 988, 2116) Pared ‘

'f HII ‘\\H\H\I\\\\\\\I\HHHI\“HHNW“"\
Pared [ i H‘H

min.100

CONSUMIBLES

12AAH181: Papel para impresora Jgo. de 10 rollos
358592:  Elemento para filtro de aire  Jgo. de 1 pza.
358593:  Elemento para regulador de aire Jgo. de 10 pzas.

360

min.60) max. 505.5

211-051

211-052 211-055

2%

211-053

12AAH425

211-032 211-031
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Roundtest RA-120/ 120P

SERIES 211 — Instrumentos de Medicion de Redondez

El  Roundtest RA-120 / 120P es un
instrumento compacto, apropiado y facil de
usarparalamedicién de partes geométricasen
el area de fabricacion. También proporciona
una excelente capacidad de analisis de datos
tal como se requiere en un laboratorio
de medicion, tiene un detector de amplio
intervalo £1000pm y una mesa giratoria con
excelente exactitud de rotacién.

Escala del eje Z

L B

Freno opcional del eje X

The RA-120P es un modelo con una PC que
controla todas las operaciones por medio del
software ROUNDPAK (opcional).

RA-120P

Codigo No.: 211-625A (con mesa mecanica)
Codigo No.: 211-626A (con funcion DAT, mm)

Codigo No.: 211-627A (con funcion DAT, pulg/mm)
El'sufijo A en el codigo indica 120V AC

La RA-120 es un modelo con procesador
dedicado que controla todas las operaciones
por medio del panel de control en la unidad
principal.

RA-120

Codigo No.: 211-621A (con mesa mecanica)
Codigo No.: 211-622A (con funcion DAT, mm)
Codigo No.: 211-623A (con funcion DAT, pulg/mm)
El sufijo A en el codigo indica 120V AC

Datos Técnicos

Mesa giratotia

Exactitud de rotacion: (0.04+6H/10000)§|m
H: Altura del palpador (mm

Velocidad de rotacién: 6rpm

Diametro efectivo de la mesa: g150mm

Intervalo de centrado:  +3mm

Intervalo de nivelacion: £1°

Didmetro max. del palpador: 280mm

Didmetro max. de la pieza: @440mm

Peso max. de la pieza: 25kg

Columna vertical (Eje 2)

Recorrido vertical: ~ 280mm

Avance: 30mm/rev. (rapido), Tmm/rev. (fino)

Altura max. del palpador: 280mm desde lo alto de la mesa

giratoria

Profundidad max. del palpador: 100mm (Didmetro interior

minimo: 30mm)

Brazo horizontal (Eje X)

Recorrido horizontal: 165mm (Incluyendo una
protuberancia de 25mm al centro
de la mesa giratoria)

Palpador y punta

Intervalo de medicion:  +1000um

Fuerza de medicién: 7 hasta 100mN ( 30%)

Punta estandar: 12AAB681, bola de carburo,
g1.6mm

Direccién de medicién: Dos direcciones

Ajuste del angulo de la punta: £45° (con graduaciones)

Unidad de anélisis de datos:

Unidad de procesamiento: Interconstruida (PC con

Roundpak-100)*

Puntos de muestreo de datos: Max. 1,800puntos/rotacion

Items de andlisis de datos:

Redondez, Coaxialidad, Concentricidad, Planitud,
Cabeceo circular (radial), Cabeceo circular (axial),
Rectitud (contra el eje), Rectitud (contra el plano),
Deviacion del espesor, Paralelismo

Circulos de referencia para evaluacion de redondez:

LSC, MzC, MIC, MCC

Dispositivo de salida:

Impresora térmica interconstruida (impresora externa
opcional)*

Amplificacién de salida:

X5 hasta X200,000, Auto (X1 hasta X500,000)*

Reduccion del componente de rugosidad:

Filtro de paso bajo, filtro de paso de banda
Tipo de filtro:
2CR-75%, 2CR-50%, 2CR-75% (fase corregida),
2CR-50% (fase corregida), Gaussiano, filtro apagado
Valor de cutoff:
15upr, 50upr, 150upr, 500upr, 15-150upr, 15-500upr,
50-500upr, Fijado manual*
NUmero de secciones de medicion
Méx. 5 secciones (100 secciones)*
*RA-120P

AMICAT

Mitutoyo Intelligent Computer Aided Technology
the standard in world
metrology software

FORM



Funciones
* Medicién de pieza ranurada
¢ Recalculo de dato/dato medido
e Funcion Limacon para compensacion de la excentricidad
¢ Rotacion de la pantalla 3D**
¢ Pantalla de tiempo real**
¢ Disposicion simplificada (disposicién dividida)**
¢ |inea delgada, linea auxiliar, linea oculta, linea fina**
¢ Fijado del color del dato medido**
» Compensacion de la generacion del perfil registrado**
¢ Amplificacion del perfil registrado**
¢ Eliminar dato**
o Andlisis de grafica (desplazamiento/puntos medidos
entre angulo)**
¢ Andlisis del poder espectral**
e Andlisis de engranes**
* Analisis de armonicas**
e Salida del texto de dato (via formato CSV)**
* *Funcion del software ROUNDPAK
Suministro de aire
Presion del aire: ~ 390kPa
Consumo de aire:  30U/min.
Alimentacion: 100V AC - 240V AC, 50/60Hz
Dimensiones (A x L x Alt): 450 x 360 x 636mm
Peso: 32kg (unidad principal), 2kg
(regulador de aire)

Accesorios Opcionales

211-032:

Mordaza rapida (Diametro externo: 1 - 79mm,
Diametro interno: 16 - 69mm)

211-014:  Mordaza de tres puntas (Diametro externo:
2 - 78mm, Didmetro interno: 25 - 68mm)
211-031:  Micromordaza (Didmetro externo: 1.5mm max.)
211-061:  Mordaza colector (Didmetro externo:
0.5 - 10mm)
o Colectores individuales (Ver pagina 352.)
356038:  Platina auxiliar para piezas de poco peso
211-016:  Hemisferio de referencia
211-045.  Patron para inspeccion de amplificacion
997090:  Juego de bloque patron para calibracion
12AAH320: Freno del eje X
211-013:  Base aislante de vibracién
12AAJ166: Software ROUNDPAK (pulg/mm)
12AAJ167:  Software ROUNDPAK (mm)

\/’
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Palpadores intecambiables (Ver pagina 350.)

997090

#
/

211-013

Funcion DAT (Digital Adjustment Table)
La mesa giratoria muestra digitalmente los ajustes
de centrado y nivelado, cambiando una tarea dificil
y tardada en una que es lo bastante simple para
que aun un operador novato la pueda realizar
facilmente.

1. Medicién preliminar de dos secciones

transversales "A" y " B".

Centro de

Rotacion nclinacion

Desalineagion

2. Siguiendo la medicién preliminar, los valores
para ajuste de centrado y nivelado se muestran
en el monitor

DIMENSIONES

3. Manipular las cabezas micrométricas digitales
sobre la mesa giratoria de modo que los

valores de ajuste $

mostrados en el
monitor se realicen.

Centro de
Rotacién

4. Centrado y nivelado se completa.
Intervalo de centrado: £3mm
Intervalo de nivelacién (inclinacion): +1°

Dimensiones exteriores

Unidad: mm

DR '+ Area de medicion
25 140

280

)

3-M5xD8
(Arreglo de 120°)

3-M5xD8
(Arreglo de 120°)

Plano de instalacion VEntrada de energia
VEntrada de aire
Pared
100 65 %
gl
@]
Pared DY
@) =R
Mitutoyo
max.641.5
min.60

CONSUMIBLES

12AAH181: Papel para impresora Jgo. de 10 rollos
358592:  Elemento para filtro de aire  Jgo. de 1 pza.
358593:  Elemento para regulador de aire Jgo. de 10 pzas.

Mitutoyo
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Roundtest RA-2100AS / DS/ AH / DH

SERIE 211 — Sistema de Medicion de Redondez / Cilindricidad

La RA-2100 proporciona gran exactitud,
alta velocidad y excelente desempefio

en la medicion de redondez. La funcion
completamente automatica o DAT (Digital
Adjustment Table) que ayuda al centrado y
nivelado manual convierte una tarea dificil
y tardada en una que es lo bastante simple
para que aun un usuario novato lo pueda
hacer facilmente. Esto facilita reducciones
sustanciales en el tiempo total de medicion.

= T
¢ el

RA-2100AS

con sistema de computadora personal y software

El sistema RA-2100 viene completo con el
poderoso software ROUNDPAK para analisis
que requiere sélo manipulacién simple
usando un ratén y un icono, logrando
excelente funcionalidad y facil operacion.

Mesa giratoria de alta exactitud y facil de usar

Con extremadamente alta exactitud de giro, tanto
en la direccién radial como en la axial, la mesa
giratoria permite que la medicién de planitud con
gran exactitud se pueda realizar en adicién a la
medicién de redondez y cilindricidad.

Eje de la mesa Eje de la mesa
Desalineacion incial de los ejes Pieza

Pieza

Incorporando una mesa giratoria (A.A.T.),
para centrado/nivelado automatico el
mejor modelo de la linea RA-2100AS/AH
libera al operador de la problematica tarea
de centrar y nivelar la pieza.
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Desalineacion inicial de los
centros en la superficie de
la mesa giratoria.

Medicién Preliminar

Medicion preliminar de dos
secciones transversales ‘A'y ‘B

Se incorpora un sistema de gufa en la mesas
giratorias de los modelos RA-2100DS/DH para
ayudar al operador a realizar el centrado y
nivelado manual, de forma sencilla.

Desalineacion incial de los ejes

| Centrado/Nivelado Completo

La medicion preliminar es seguida
por un centrado y nivelado
automatico.

Eje de la mesa
Pieza

Eje de la mesa

Desalineacion inicial de los
centros en la superficie de
la mesa giratoria. S

Ves2 G
%

La medicion preliminar es

Intervalo del centrado: 5 mm = seguida por un centrado y

Intervalo del nivelado de la inclinacion: 1 nivelado automatico.
Mﬁdlqon Bl ole Bresallieeeion AJuslte Centrado/Nivelado
Preliminar Sencillo Completo

Medicion preliminar de dos
secciones transversales ‘A'y B’

Datos Técnicos
Mesa giratoria
Error de giro (radial): (0.02+3.8H/10000)um
Error de giro (axial): (0.02+3.8X/10000)um
H: altura de palpado (mm), X: Distancia desde el eje
de la mesa (mm)
Velocidad de giro: 2, 4, 6, 10rpm
Didmetro de la mesa superior: 235mm
(2200mm: modelos DS / DH)
Intervalo de centrado: £3mm (£5mm: DS / DH modelos)
Intervalo de nivelacion: +1°
Didmetro méaximo de palpado: @300mm
Didmetro maximo de la pieza: g580mm
Peso maximo de la pieza: 30kg
Columna vertical (eje 2)
Recorrido vertical:
Rectitud (Ac2.5):

300mm (500mm: AH / DH modelos)
0.12pym /7 100mm, 0.18um / 300mm*
(*0.3um / 500mm: modelos AH / DH)
Paralelismo con el eje de giro: 0.7um / 300mm
(1.2pm / 500mm: modelos AH / DH)
Velocidad de posicionado: Maximo 35mm/s
Velocidad de medicién: 0.5, 1, 2, Smm/s
Méxima altura de palpado: 300mm (Didmetro externo),
300mm (Didmetro interno)
[500mm: modelos AH / DH)
Méxima profundidad de palpado: 100mm
Brazo horizontal (Eje X)
Recorrido horizontal: 175mm (Desde el centro de giro
-25mm a +150mm)
Rectitud (Ac2.5): ~ 0.7um/ 150mm
Perpendicularidad con el eje de giro: 1.0um / 150mm
Veelocidad de posicionado:Max. 20mm/s operacion con joystick
Velocidad de medicién: 0.5, 1, 5Smm/s
Palpador y puntas
Intervalo de medicion: 400um (£5mm: intervalo de recorrido)
Fuerza de medicion: 7 a 10mN (en 5 pasos)
Palpador estandar; 12AAB681, bola de carburo, @1.6mm
Direcion de medicion:  Bidireccional
Ajuste del angulo del palpador: +45° (con graduaciones)
Sistema de andlisis de datos
Software de andlisis: ROUNDPAK
Tipo de filtro:
2CRPC-75%, 2CRPC-50%, 2CR-75% (fase corregida),
2CR-50% (fase corregida), Gaussiano, filtro apagado
Valor de cutoff;
15upr, 50upr, 150upr, 500upr, 1500upr,
15-150upr, 15-500upr, 15-1500upr, 50-500upr,
50-1500upr, 150-1500upr, Fijado manual
Circulos de referencia para evaluacion de redondez:
LSC, MZC, MIC, MCC
Suministro de aire
Presion del aire:
Consumo de aire: ~ 30L/min.
Alimentacion: 100V AC - 240V AC, 50/60Hz
Dimensiones (A x L x Alt): 667 x 475 x 900mm
(667 x 475 x 1100mm: mod. AH / DH)

390kPa (4kgf/cm?)

Peso: 180kg (200kg: modelos AH/DH )
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Accesorios Opcionales Mayor productividad mediante medicion Disefio Unico que permite el mejoramiento

350850:  Escuadra cilindrica continua del sistema
356038:  Mesa auxiliar para piezas con baja altura - Tanto el didmetro exterior como el didmetro El sistema se puede mejorar a hacia la operacion
12AAF203: Sllijetza;)or de la extension del palpador (mas interior de una pieza* se pueden medir en CNC o reemplazando y ajustando la unidad
alto iAn i i ; aciA ; i
. . sucesion sin necesidad de cambiar la direccion
12AAF204; Sujetador auxiliar del palpador para una d ido del palpad detegtora. (Este .trabajo debe ser realizado por
pieza de gran didmetro € recornao ael paipador. un técnico de Mitutoyo.)
211-045:  Patron para verificacion de la amplificacion biametro interior hasta 50 mm. Funcion de medicion de rugosidad superficial
211-014:  Mordazas (Didmetro ext: 1 - 85mm, Didmetro La medicién continua es posible (Opcién: unidad de rugosidad superficial )
int.: 33 - 85mm) como muestran los pasos de (1) d d d d d
211-032:  Mordazas répidas (Didmetro ext.: 1 - 75mm, 33) enla figura de la izquierda, se puede montar un detector de rugosida
Diametro int.: 14 - 70mm) o direccién del palpador superficial, que cumple con las normas
211-031:  Micromordazas (Diametro ext.: 1.5mm max.) l f 1)y 2) : Medicién del internacionales relevantes en |ugar del detector
178-023:  Aislante de vibracion I diametro externo Iy ' ]
178-024:  Soporte para aislante de vibracion : 3): gi”;ﬁ';t':’;igimo de medicion de,redondez‘
12AAB949: Cubierta protectora 3 o~ 25 Moyimiento Esto crea un sistema de
_ Palpador intercambiable (Véase la pagina 350) 2 \"‘n_\ sensor mUItipIe que no
1 Jx s6lo mide la redondez/
cilindricidad de una
% - superficie sino también su
Mediciones altamente repetibles con las escalas rugosidad.

lineales Mitutoyo de alta exactitud que se usan .

211-014 en la unidad conductora X/Z para garantizar :F'
.
x( )/

211-032 Jn | ,
el posicionado con alta exactitud tan vital para

mediciones repetitivas.

211-031 356038 ESPECIFICACIONES
Modelo No. RA-2100AS RA-2100DS RA-2100AH RA-2100DH
Codigo No. 211-843A-1 (mm/pulg) | 211-873A-1 (mm/pulg) | 211-844A-1 (mm/pulg) | 211-874A-1 (mm/pulg)
Diametro efectivo 235mm 200mm 235mm 200mm
| de la mesa
211-045 350850 Ajuste del AAT. DAT. AAT. DAT.
Centrado/Inivelado
Intervalo de centrado | £3mm £5mm £3mm £5mm
| Recorrido de la columna | 300mm (columna estandar) 500mm (columna alta)
Peso de la unidad bésica| 180kg 200kg
Unidad: mm El sufijo A en el codigo indica 120V AC
DIMENSIONES
o (=)
” Unidad: mm
- e
(=] o
_T Q )
22.5| |30 S 1
12AAF203 12AAF204 Q
<
]
667 = )
Max.940 221
—
AS/AH: 235 0
DS/DH: 2200
4’3‘ .8
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Referirse al folleto (E4278) de la serie RA-2100 — -
para mas detalles.
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Roundtest RA-H5100AS / AH

SERIE 211 — Sistema de Medicion de Redondez / Cilindricidad

RA-H5100AS / AH, sistema de medicion de
redondez/cilindricidad desarrollado para
combinar exactitud de clase mundial con la
facilidad de operacion y alta capacidad de
analisis.

RA-H5100AS
con sistema de computadora personal y software

Mesa giratoria de alta exactitud con
centrado/nivelado automatico

Una mesa giratoria extremadamente rigida de
alta exactitud lograda a través de una excepcional
exactitud de manufactura de los componentes
criticos, tal como el rotor y el estator, en adicion
a un cojinete de aire que incorpora una apertura
compleja que proporciona rigidez superior y
distribucion uniforme de la presion. Como
resultado, la exactitud de giro (radial), que es el
corazén del sistema de medicion de redondez/
cilindricidad, (0.02 +4H/10000)um.

346

Funciones mejoradas de medicién que
incluyen seguimiento de la medicion y
capacidades de medicién automatica

de Diametro externo/Diametro interno.
También capaz de medir rugosidad (tanto
en la direccién circunferencial como en la
axial).

Medicion automatica continua de Diametro
externo/Diametro interno.

La medicién automatica se puede realizar
continuamente de didmetro exterior a didmetro
interior sin tener que cambiar la posicion del
palpador. Esto no sélo reduce el tiempo de medicion
sino que elimina los factores de error inherentes al
cambio de posicion del palpador, facilitando mucho
la medicion con gran exactitud.

El mecanismo de centrado/nivelado incorpora en cada eje
una escala de vidrio de alta exactitud. Esto permite generar
retroalimentacion que previene errores de posicionado
afectando los ajustes de centrado/nivelado. La capacidad
lograda de centrado/nivelado con alta velocidad contribuye
enormemente a reducir el tiempo total de medicion desde la
colocacion de la pieza hasta el fin de la medicion.

La medicién continua es posible
como muestran los pasos de (1)
a (3) en la figura de la izquierda,
sin tener que cambiar la
direccién del palpador.

1)y 2) : Medicion del

didmetro externo
: Medicion del

J."'\-u
W

J . didmetro interno
2

\"“-»::: Movimiento

Datos Técnicos
Mesa giratoria
Error de giro (radial): (0.02+4H/10000)um
Error de giro (axial): (0.02+6X/10000)um
H: Altura de palpado (mm), X: Distancia desde el eje de la mesa
giratoria (mm)
Velocidad de giro: 2, 4, 6, 10rpm (20rpm: auto-centrado)
Didmetro de la mesa superior: 2300mm
Intervalo de centrado: £5mm
Intervalo de nivelado: £1°
Didmetro méaximo de palpado: g400mm
Didmetro méaximo de la pieza: @680mm
Peso maximo de la pieza: 80kg (65kg: auto-centrado)
Columna vertical (eje 2)
Recorrido vertical: -~ 350mm (550mm: modelo AH)
Rectitud (Ac2.5):  0.05um/ 100mm, 0.14um / 350mm*
(*0.2um / 550mm: modelo AH)
Paralelismo con el eje de giro: 0.2um / 350mm
(0.32um / 550mm: modelo AH)
Velocidad de posicionado: Maximo 60mm/s
Velocidad de medicion: 0.5, 1, 2, Smm/s
Altura maxima de palpado: 350mm (Didmetro exterior),
350mm (Didmetro interior)
[550mm (Didmetro exterior/ Diametro
interior): modelo AH)
Profundidad maximo de palpado: 100mm
Brazo horizontal (gje X)
Recorrido horizontal: 225mm
Rectitud (Ac2.5):  0.4um/200mm
Perpendicularidad con el eje de giro: 0.5um / 200mm
Velocidad de posicionado: Méximo 50mm/s
Velocidad de medicién: 0.5, 1, Smm/s
Palpador y puntas
Intervalo de medicién: +400pm (x5mm: intervalo de
seguimiento)
Fuerza de medicion: 7 a 10mN (en 5 pasos)
Palpador estandar:  12AAB681, bola de carburo,
21.6mm
Direccién de medicion: Bidireccional
Ajuste del angulo del palpador: £45° (con graduaciones)
Sistema de analisis de datos
Software de andlisis: ROUNDPAK
Tipo de filtro:
2CRPC-75%, 2CRPC-50%, 2CR-75% (fase corregida),
2CR-50% (fase corregida), Gaussiano, filtro apagado
Valor de cutoff;
15upr, 50upr, 150upr, 500upr, 1500upr,
15-150upr, 15-500upr, 15-1500upr, 50-500upr,
50-1500upr, 150-1500upr, Fijado manual
Circulos de referencia para evaluacion de redondez:
LSC, MzC, MIC, MCC
Suministro de aire
Presion del aire:
Consumo de aire: ~ 45L/min.
Alimentacion: 100V AC - 240V AC, 50/60Hz
Dimensiones (A x L x Alt): 1260 x 710 x 1700mm
(1260 x 710 x 1900mm: modelo AH )
Peso: 650kg (670kg: modelo AH)

390kPa (4kgf/cm?)

.
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Accesorios Opcionales
350850:  Escuadra cilindrica

356038:  Mesa auxiliar para piezas de poca altura [y Ry ; i Py : .
12AAF203:  Sujetador de b extension del palpador Segylmlento de Ia) medmon en el eje X . Fupuon de medl_clon de rugpgdad (Opcion:
(mis alto 2X) Debido a la escala lineal incorporada en el eje unidad de rugosidad superficial )

12AAF205: Sujetador de la extension del palpador X, la medicion se puede realizar siguiendo la Se puede montar un detector de rugosidad
AR (ng.aest:('jtgriﬁi“ar e oaloador oara icass de superficie de la pieza (intervalo de sequimiento: superficial, que cumple con las normas

(b i rande palpador para p +5mm). Esta funcion es efectiva para la medicion — internacionales relevantes, en lugar del detector
211-045:  Patron para calibracion de la amplificacion de piezas con un desplazamiento que excede de medicién de redondez. Esto crea un sistema
211-014: g‘?rdatzas.(Dt'ametg%exg'or-)e’“* 1-85mm, el intervalo de deteccion del palpador en la de sensor mltiple que no slo mide la redondez/

lametro Interior: - oomm [y o E] .. .. . . .,
211-032:  Mordaza répida (Didmetro exterior.: 1 - 75mm, medicién de rgdondez/ohndnngd de un cono cilindricidad de una superficie sino también su
Didmetro interior.: 14 - 70mm) que se determina con un movimiento brazo/ rugosidad.

211-031:  Micromordazas (Didm. ext.: 1.5mm max.) columna.

12AAB949: Cubierta protectora
o Palpador intercambiable (Véase la pagina 442)

Superficies Superior/ Fondo/ Interior/ Exterior

211-032 211-014

Rugosidad en Rugosidad en direcciones
direccion circular horizontal y vertical
s ESPECIFICACIONES
Modelo No. RA-H5100AS RA-H5100AH
Codigo No.  con soporte de la maquina 211-823A 211-824A
con soporte aislante de vibraciéon | 211-823A-2 211-824A-2
Recorrido de la columna 350mm (columna estandar) 550mm (columna alta)
211-045 350850 El sufijo A en el codigo indica 120V AC
l DIMENSIONES
Unidad: mm
R
Unidad: mm
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Referirse al folleto (E4285) de la serie RA-2100
para mas detalles.
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Roundtest Extreme RA-H5100CNC / 2100CNC

SERIE 211 — Sistema de Medicion CNC de Redondez / Cilindricidad

Mitutoyo ofrece sistemas de medicion de
redondez/cilindricidad capaces de realizar
la medicién automatizada con control
multieje CNC independiente/simultaneo.
En adicién a la alta exactitud de medicion
y confiabilidad, estos modelos CNC que
proporcionan una excelente productividad
en inspeccion. Las mediciones de redondez
y acabado superficial estan disponibles en
un solo sistema de medicion de modo que
no se requiere reacomodar la pieza para

la medicién de rugosidad. La medicion de
rugosidad es posible en las direcciones axial
y circunferencial.

RA-2100H CNC
con sistema de computadora personal y software

RA-H5100H CNC
con sistema de computadora personal y software

348

Cambio de orientacion del brazo sujetador (posicion vertical -

posicién horizontal)

Mecanismo de rotacion del detector (0 a 290°, en
incrementos de 1°)

Datos Técnicos: RA-2100CNC

Mesa giratoria
Error de giro (radial): (0.02+3.8H/10000)um
Error de&;lro (axial): (0.02+3.8X/10000)um

Altura de palpado (mm), X: Distancia esde el eje de la mesa
giratoria (mm)
Velocidad de giro: 2, 4, 6, 10rpm
Didmetro de la mesa superior: 235mm
Intervalo de centrado: £3mm
Intervalo de nivelado: +1°
Didmetro maximo de palpado: g256mm
Didmetro maximo de pieza: @580mm
Peso méaximo de pleza 30kg
Columna vertical (eje H 7)
Recorrido vertical: 300mm (500mm: modelo 2100H )
Rectitud (Ac2.5): 0.12um / 100mm, 0.18um / 300mm*
(*0.3pm / 500mm: modelo 2100H)
Paralelismo con el eje de giro: 0.7um / 300mm
(1.2pm / 500mm: modelo 2100H )
Velocidad de posmonado Méximo 35mm/s
Velocidad de medicion: 0.5, 1, 2, 5Smm/s
Altura maxima de palpado: 300mm (Diametro exterior),
300mm (Didmetro interior)
[500mm (Didmetro exterior /Diametro
interior): modelo 2100H]
Profundidad maxima de palpado: 104mm
Brazo horizontal (eje X)
Recorrido honzontal 175mm (Desde el centro de giro
-25mm a +150mm)
Rectitud (Ac2,5):  0.7um/ 150mm
Perpendicularidad con el eje de giro: 1.0um / 150mm
Velocidad de posicionado: Maximo 20mm/s
Velocidad de medicion: 0.5, 1, Smm/s
Palpador y puntas
Intervalo de medicién:  +400um (£5mm: intervalo de
seguimiento)
Fuerza de medicion: 7 hasta 40mN (en 5 pasos)
Palpador estandar:  12AAF150, bola de carburo,

a1.6mm
Direccién de medicién: Una direccion
Suministro de aire
Presion del aire: ~ 390kPa (4kgf/cm?)
Consumo de aire: ~ 30U/min.

Alimentacion: 100V AC - 240V AC, 50/60Hz
Dimensiones (A x L x Alt): 667 x 475 x 900mm

(667 x 475 x 1100mm: modelo 2100H)
Peso: 180kg (200kg: modelo 2100H)

Datos Técnicos: RA-H5100CNC

Mesa giratoria
Error de giro (radial): (0.02+4H/10000)um
Error de giro (axial): (0.02+6X/10000)um
H: Altura de palpado (mm), X: Distancia desde el eje de giro de
la mesa giratoria (mm)
Velocidad de giro: 2, 4, 6, 10rpm (20rpm: auto-centrado)
Didmetro de la mesa superior: 2300mm
Intervalo de centrado: +5mm
Intervalo de nivelado:  +1°
Didmetro maximo de r)alpado 2356mm
Didmetro maximo de la pieza: @680mm
Peso méximo soportado 80kg (65kg: auto-centrado)
Columna vertical (eje H
Recorrido vertical: ~ 350mm (550mm: modelo H5100H )
Rectitud (Ac2.5): 0. 05pm /100mm, 0.14pm / 350mm*
(*0.2pm/ 550mm: mo eIo H5100H )
Paralelismo con el eje de giro: 0.2um / 350
(0.32um /. 550mm: modelo H5100H )
Velocidad de posmlonado Maximo 60mm/s
Velocidad de medicién: 0.5, 1, 2, 5Smm/s
Altura maxima de palpado: 350mm (Didmetro ), 350mm
(Didmetro interior)
[550mm (Didmetro exterior /Diametro
interior): modelo H5100H)
Profundidad méxima de palpado: 12.7 x 26mm,
@32 x 104mm
Brazo horizontal (eje X)
Recorrido horizontal: 225mm
Rectitud (Ac2.5): 0.4um / 200mm
Perpendicularidad con eje de giro: 0.5um / 200mm
Velocidad de posicionado: Maximo 50mm/s
Velocidad de medicién: 0.5, 1, 5Smm/s
Palpador y puntas
Intervalo de medicién: +400um (x5mm: intervalo de
seguimiento)
Fuerza de medicién: 40mN (en 5 pasos)
Palpador estandar:  12AAF150, bola de carburo,
g1.6mm
Direccién de medicién: Una direccion
Suministro de aire
Presion del aire: 390kPa (4kgf/cm?)
Consumo de aire:  45L/min.
Alimentacion: 100V AC - 240V AC, 50/60Hz

Dimensiones (A x L x Alt): 1260 x 710 x 1700mm
(1260 x 710 x 1900mm: modelo
H5100H)

Peso: 650kg (670kg: modelo H5100H)




MiICAT

Mitutoyo Intelligent Computer Aided Technology

the standard in world

metrology software
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Accesorios opcionales

350850:  Escuadra cilindrica

356038:  Mesa auxiliar para piezas de poca altura

12AAF203: Extension del sujetador del palpador
(mas alto 2X)

12AAF205: Extension del sujetador del palpador
(mas alto 3X)*

12AAF204: Sujetador auxiliar del palpador para una
pieza de didmetro grande

211-045:  Patron para calibracion de la amplificacion

211-014:  Mordazas (Diametro exterior: 1 - 85mm,
Diametro interior: 33 - 85mm)

211-032:  Mordazas rapidas (Diametro exterior: 1 - 75mm,
Diametro interior.: 14 - 70mm)

211-031:  Micromordazas (Diametro exterior: 1.5mm méax.)

178-023:  Aislante de vibracion**

178-024:  Soporte para aislante de vibracion**

12AAB949: Cubierta protectora

; Palpador intercambiable (Véase la pagina 350)
*S6lo para RA-H51005 CNC y RA-H5100H CNC
*¥S6lo para RA-2100S CNC y RA-2100H CNC

Mitutoyo

Referirse al folleto (E4278) de la serie RA-2100
para mas detalles.
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ROUNDPAK

Funcion de programacion de procedimiento
de medicion fuera de linea.

Se puede realizar la simulacién virtual de medicion
3D en pantalla con la funcion incorporada de
ensefianza fuera de linea que permite crear un
programa de parte (procedimiento de medicion)
sin una pieza objetivo. El palpador y la unidad

de sujecion del Roundtest Extreme puede
representarse exactamente y una alarma se puede
activar si existe algun riesgo de colision predicho
por la simulacién.

i

Se pueden generar pantallas de simulacion 3D
(ventana de la vista de trabajo) después de ingresar
los datos CAD (en forma IGES, DXF) y datos de texto.

ESPECIFICACIONES

Modelo No. EXTREME RA-2100S CNC EXTREME RA-2100H CNC
Codigo No. 211-847A-1 211-848A-1

Recorrido de la columna 300mm (columna estandar) 500mm (columna alta)
Modelo No. EXTREME RA-H5100S CNC EXTREME RA-H5100H CNC
Codigo No.  con soporte para la maquina 211-837A 211-838A

con soporte aislante de vibracion | 211-837A-2 211-838A-2
Recorrido de la columna 350mm (columna estandar) 550mm (columna alta)

El sufijo A en el codigo indica 120V AC

DIMENSIONES

Main Unit Esta maquina incorpora un sistema de reubicacion
Startup Syst (sistema de deteccion de reubicacion), que deshabilita
artup SyStem | 15 operacion cuando una vibracion inesperada

se aplica o la maquina se reubica. Contacte al
representante de Mitutoyo més cercano antes de
reubicar esta maquina después de su instalacion
inicial. Referirse a la pagina 8 para detalles.

RA-H5100S CNC/ RA-H5100H CNC
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Palpadores Opcionales para Roundtest

Palpadores Intercambiables para RA-2100, RA-H5100

Aplicacion/Tipo Tipo Estandar* Muesca Profundidad de ranura Esquina
Codigo No. 12AAB681 12AAB682 12AAB683 12AAB684
Palpador 1.6 mm carburo de tungsteno @3 mm carburo de tungsteno 0.25 mm radio de punta de zafiro 0.25 mm radio de punta de zafiro
66 <
. . 66 <) S
Dimensiones m i, i~
(mm) S==—=

Incluida en el juego de 5 pzas. No. 12AAC134

Incluida en el juego de 5 pzas. 12AAC134

Aplicacién/Tipo Marca de cortador Agujero pequefio (#0.8) Agujero pequefio Agujero pequeno (1.6)
Cadigo No. 12AAB685 12AAE859 12AAB686 12AAE855
Palpador 15 mm radio de la punta de carburo de tungsteno 20.8 mm carburo de tungsteno @1 mm carburo de tungsteno 1.6 mm carburo de tungsteno
bola de 0.8 mm 66 bola de #1.6 mm de

. . < de carburo de tungsteno T < carburo de tungsteno

Dimensiones L —— { ‘ S —
= [Es = : ———
(mm) 7 P
6 Incluida en el juego de 5 pzas. 12AAC134 66
Aplicacion/Tipo Aguijero extra pequerio (Prof.: 3mm) 1.6 mm bola Disco Manivela (punta: 0.5 mm )
Cadigo No. 12AAB687 12AAB674 12AAB694 12AAB696
Palpador 20.5 mm carburo de tungsteno 21.6 mm carburo de tungsteno 212 mm 1.6 mm carburo de tungsteno prof.: 2.5 mm
67.5
=T 11— bola de 1.6 mm de carburo E::Eb
de tungsteno
Dimensiones :)oladde 20.5 mm) de carburo de tungsteno 10 El J 10 .05
eje de 0.3 mm e s
(mm) ! 10 ™ : — &? mf_-‘ T T j bola de g1 mm de carburo
micf_” l 66 LAJ ¥ T e L} o Je tungsteno
3 ! -
66 Incluida en el juego de 5 pzas. 12AAC134 68 No puede usarse para medicion de didmetro

externo/interno

Aplicacién/Tipo

Manivela (punta:g1 mm)

Superficie plana

Tipo largo 2X**

Tipo largo 2X**

Cédigo No. 12AAB695 12AAE856 12AAB688 12AAB689
Palpador 21 mm carburo de tungsteno prof.: 5.5 mm carburo de tungsteno 1.6 mm carburo de tungsteno @3 mm carburo de tungsteno
67.5 n
o 3 146
m — 3 | ‘
Dimensiones e W — 3q | 146 3
(mm) bola de 0.5 mm de carburo Q\\—}m B ] LFF#—Q*** — 1 |~
de tungsteno *%* 4“@ 66
P 2]

No puede usarse para medicién de didmetro
externo/interno

Incluida en el juego de 5 pzas. 12AAC134

Aplicacién/Tipo

Ranura profunda tipo largo 2X**

Esquina tipo largo 2X**

Agujero pequerio tipo largo 2X**

Agujero pequenio tipo largo 2X**

Cédigo No. 12AAB690 12AAB691 12AAB692 12AAB693

Palpador 0.25 mm radio de punta de zafiro @1 mm carburo de tungsteno con zafiro | 15mm radio de la punta de carburo de tungsteno @1 mm carburo de tungsteno
A < 146

Dimensiones S ‘

(mm) =Tt

Aplicacion/Tipo Varilla Varilla (ranura estandar) Varilla (ranura larga 2X)
Codigo No. 12AAB676 12AAE857 12AAE858
Palpador Para montar punta CMM (montaje de cuerda M2)
56 3 ‘ B b
Dimensiones .10, M2 Profundidad 4 T —— — ==~
(mm) 3 M2 M2/ #
| 66 ‘ 146

=
r

*

** No disponible para RA-114 /114D y RA-116 / 116D.
La medicién esta solamente en direccion vertical. Es posible la amplificaciéon de la medicién de 20000X esta disponible
usando la punta larga de 2X.
La punta intercambiable especial esta disponible bajo requerimiento. Por favor contactenos para mayor informacion.

12AAB681 es una version estandar para todos los modelos de los sistemas de medicion de redondez.

350 b
E} " Mitutoyo Mexicana, S.A. de C.V. Derechos Reservados © 2010
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Palpadores Intercambiables para RA-2100 CNC, RA-H5100 CNC

Aplicacion/Tipo Ranura Superficie plana Propdsito general Muesca
Codigo No. 12AAE310 12AAE302 12AAF150 12AAE309
Palpador 1.6 mm carburo de tungsteno 21.6 mm carburo de tungsteno 1.6 mm carburo de tungsteno 1.6 mm carburo de tungsteno
Punta estandar para RA-21005/H CNC Punta estandar para RA-2100S/H CNC
447 ; | ; N
I l ! e &~
Dimensiones = e @ ‘ . 5
| © 165 SN
S
33 33
43.8 453
Aplicacién/Tipo 21.6 mm bola 20.8 mm bola 20.5 mm bola Ranura profunda
Codigo No. 12AAE303 12AAE304 12AAE305 12AAE308
Palpador 1.6 mm carburo de tungsteno ©0.8 mm carburo de tungsteno 20.5 mm carburo de tungsteno 1.6 mm carburo de tungsteno
m 44.7 )
== | s i | — S
) ) | ~ T O ==  — T 2 —— ,—T_,.J
Dimensiones N s 12 g‘ | .L ‘W——v—@—“ >
S| 20 N LI
(mm) ° P 33 33 3. 3l 33 o
46 442 4.1 4338 ¥
Aplicacion/Tipo Agujero profundo A Agujero profundo B
Codigo No. 12AAE306 12AAE307
Palpador 1.6 mm carburo de tungsteno 1.6 mm carburo de tungsteno
69.7 ‘ i
— - 4 = -
Dimensiones B — - 172/ e 5 o
(mm) S . N
© 58 o 58 B
68.8 (69.6)

Marca del cortador Agujero pequeno

-
Medicién en pieza con discontinuidades

Medicion de la planitud Medicion dentro de didmetro interior

<> RAF B Mitutoyo
Mitutoyo Mexicana, S.A. de C.V. Derechos Reservados © 2010 " .'




Accesorios Opcionales para Roundtest

Mordazas para centrado (operadas con anillo)
211-032

Adecuadas para sujetar partes pequerias facil de operar con
anillo de sujecién moleteado.
¢ Capacidad de sujecion:
Mordazas internas: Diametro exterior = 1-36 mm, Didmetro
interior = 14-70 mm.
Mordazas externas: Diametro exterior = 1-75 mm.
¢ Dimensiones externas: @118x34 mm
e Peso: 1.2kg

Mordazas para centrado (operadas con llave)
211-014

Adecuadas para sujetar partes largas y aquellas que requieren
una sujecion relativamente fuerte.
e Capacidad de sujecion:
Mordazas internas: Didametro exterior. = @1 - @35mm,
Diametro interior = @33 - @85mm
Mordazas externas: Diametro exterior = @30 - g80mm.
¢ Dimensiones externas: @157 x 70.6mm
¢ Peso: 3.8kg

Aislante de vibracion*
178-025
* Método de aislacion de vibracion:

Suspension de aire, sistema diafragma de aislamiento.
¢ Dimensiones externas (A x L x Alt): 750 x 550 x 57mm
Soporte para aislante de vibracion*
178-024

*para RA-2100 y RA-2100CNC

1
i
L

Escuadra cilindrica
350850

Usada para verificar y alinear el eje de giro de la mesa
paralelo a la columna del eje Z.

Perpendicularidad: 3um

Rectitud: Tum

Cilindricidad: 2pum

Redondez: 0.5um

Peso: 7.5kg

352

Micromordaza
211-031

Usada para sujecion de piezas (didmetro menor que o1 ) que
la mordaza de centrado no puede manejar.

o Capacidad de sujecién: @0.1hasta @1.5 mm

¢ Dimensiones externas: @118x48.5 mm

* Peso: 0.8kg

Instrumento para calibracion de la amplificacion
211-045

Usado para calibrar la amplificacion del detector mediante
la comparacién del recorrido del detector contra el
desplazamiento del husillo de una cabeza micrométrica.

¢ Intervalo méaximo de calibracion: 400um

* Graduacion: 0.2um

¢ Peso: 4kg

.
P e

- —s - e
-._\__‘_‘T._H_F.a-"

Soporte auxiliar para piezas

356038

¢ Usado para la medicion de piezas cuyo didmetro es 20 mm
0 mas corto y cuya altura es 20 mm o menos.

Juego para verificar la amplificacion*
997090

* Una combinacion de blogues patron y plano 6ptico.

* Accesorio estandar para RA-2100CNC, RA-H5100 y
RA-H5100CNC

Patron punto de origen*
998382 (semiautomatica), 12AAD877 (automatica)

* Patron para establecer el cero del eje Ry el eje Z.

* Accesorio estandar para RA-2100, RA-2100CNC,
RA-H5100 y RA-H5100CNC

V|
. Mitutoyo Mexicana, S.A. de C.V. Derechos Reservados © 2010



	Página 304: 
	Página 308: 
	Página 311: 
	Página 312: 
	Página 314: 
	Página 316: 
	Página 318: 
	Página 320: 
	Página 322: 
	Página 324: 
	Página 326: 
	Página 328: 
	Página 329: 
	Página 330: 
	Página 332: 
	Página 334: 
	Página 336: 
	Página 338: 
	Página 339: 
	Página 340: 
	Página 344: 
	Página 342: 
	Página 346: 
	Página 348: 
	Página 350: 
	Página 352: 
	Propiedad: Mitutoyo Mexicana, S.A. de C.V. Derechos Reservados © 2010
	Menú: 
	Inicio: 
	Busqueda: 
	Anterior: 
	Siguiente: 


